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1. WSTE_P

l.l.PrzedmiolOST

Pr/.cdmiotcm ninicjs/,cj ogolnej spccyfikacji tcchniczncj (OST) sa wymagania
ogolnc dolyc/ace wykonania i odhioru robot kanali/acji sanitarncj w zwiazku / reali/acja
xadania pn.
"IUJDOWA Sl l -n KANALIZACJI SANITARNH.I W R A Z /, PRZYLACZAMI OD BUDYNKOW
MIESZKALNYCH DO LOKALNEJ GMINNHJ OC/YS/C'/ALNI SCIHKOW W MIEJSCOWOSCI
I . I - K I KOSCIELNR GM.KR7Y/ANOW"
Atlre.s: WOJ.LODZKin. POWIAT KUTNOWSKI, GMINA KRZYZANOW,
OliRRB I - W . L1:KI MAJATEK , DZ. NR EW. 374/5. 374/4. 374/3, 374/2. 374/1. 55. 56, 60.
Inwcstorem jcsl AGENCJA NIERUCIIOMOSCI ROKNYCH GAP WARS7AWA FII.TA W LODZI
UL. POLNOCNA 27/29 91-420 LODZ.
Inwcstycja polo/ona jcsl we poliidniown - wschodnicj c/csci Gminy Kr/.y7:;in6vv.
Tr;is;i k a n a l i / a c j i hicgnic wzdtuz osi jc/iltii projcktowanych ul ic .
Pr/ewidujc sie calkowiia wymianp grunlu do glphokosci L imo/ l iwia jace j posadowienia kanali /acj i na
grnncic nosnym. Monta/. kanali/acji wykonac na warstwic g r n n t n /ages/c/oneizo do min . Id-0.08. Nic
pr/cwiduje sic wystapicnia konicc/nosci wykonania rohol odvvodnicniowych na ciagach kanal i /acyjnych.

Zeslawienic dlugosei oraz uzbrojcnia kanalow;
• sice kanalizacji sanitarnej: PVC200 - inb.493,10
• przylacza kanalizacji sanilarnej: PVC160 - inb. 101,3 szt. 19

1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna spccyl'ikacja (echnic/na slannwi obinvia/njaca podslawc opracowunia szczcgoluwcj

spccyf ikac j i icchniczncj slosowancj jako dokunicni pr/ciargo\vy i kontraklowy pr/.y /Iccanin i rcali /acji
robot.

1.3. Zakres robot ohjetych OST

Usialcnia /awarle w niniejs/cj spccyfikacji ohejmnja wymagania ogolne, dolyc/accj hudovvancj
kana l i zac j i sanilarnej dla hudynkmv mics/kalnych na d/ . ia lkach j .w.

1.4. Okrc^Icnia podstawowe

Uzylc w OST wymicnionc ponizcj nkreslcnia nalc/.y ro/uiniec w kazdyni pr/.ypadku nasicpujaco:
1.4.1.Budnwla drogowa - obickl budowlany, nic hcdacy hndynkicm, s lantiwiacy calosc lcchnic/,no-
u/ylkowa (droga) alho jcgo czcsc slanowiaca odrebny clement kon.strukcyjny lub icchnolnjiic/.ny (nbiekl
inoslowy. korpus / icmny. wezct).
1.4.2.Chndnik - wyznaczony pas terenu przy jczdni luh odsnnicty od jc/dni, pr/c/nac/ony do ruchu
pics/ych.



1.4.3. Dlugosc mostu - odleglosc miedzy zewnelrznynii krawed/iami poinoslu, a w pr/.ypadku mo.sldu
lukowych z nadsypku - odleglosc w swielle podslaw sklepicnia mierzona w osi jczdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas lerenu przcznaczony do ruchu luh postoju pojazdow oraz. ruchu pieszyeh
wraz / wszelkimi urzadzeniami lechnic/i iymi zwiazanymi / prowadzeniem i zabezpieczeniein ruchu.
1.4.5. Droga lymczasowa (inonlazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obsluguiacvch /adanic hndowlane na czas jego wykonania . przewidziana do usuuicc ia pojego /.akohc/cuiu.
1.4.6. Dziennik hudow> - zeszyt z ponumerowanymi sironami, opatrzony picczeeia organu wydajaccgo,
wydany zgoduie z ohowiazujacyini przepisami, slanowiacy urzedowy dokument przebicgu robot
budowlanych, sluzacy do nolowania /darzcri i okolicznosci zachodzaeych w loku wykonywan ia robot,
rejestrowania dokonywanych odhiorow robot, pr/ekazywania poleceri i i n n e j korespondencji t echn ic /ne j
poinii^dzy Inzynicrcm/ Kierownikiem projcktu, Wykonawca i projckUuilein.
1.4.7.1'rzepust - obiekt z.budowany pod przeszkoda lerenowa dla z.apcwnienia przcjscia siecia.

1.4.8.lii/ynicr/Kierownik projcklu - osoba wyinicniona w danych kontraktowych (wyztiaczona [)rzez
Zatuawiajaceyo, o klorcj wyznac/cniu poitiibrmowany jcsl Wykonawca), odpowicdzialna za uadzorowanie
robot i adininistrowanic kon t rak lem.
1.4.9. Jczdt i ia - czcsc koiiniy drogi przc/naczona do ruchu pojazdow.

1.4.1(1. Kicrownik budowy - osoba wy/Jiaczona ]iizcz Wykonawcv', upowa/niona do k ierowaniu
robotaini i do wyslepowania w jcgo i m i e n i u w spi'awach realizacji konlraktu.

1.4.11. Korona drogi - jczdnia (jczdnic) z poboczaini lub chodnikami. zatokaini. pasauii awaryjncgo
postoju i pasauii dziclacynii jcztlnic.

1.4.12. Konslrukcja nauicrzchni - ukhid warstw nawictv.chni wraz /c sposohcm ich polaczcnia.

1.4.13. Kt)iislrLikcja nosna (przi;.slo lub pi'z^sla ohicktu mostowcgo) - czi^sc obicklu oparta na
podporach moslowych, Iwor/.aca usiroj niosacy dla przcnicsienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpu.s di'ogou) - nasyp lub ta cz^'sc wykopu, ktora jcsl ograniczona kt>rona drogi i skarpanii
rowow.

1.4.15. Korylo - clement uibrmowany w korpusic drogowyin w cclu ulozcitia w n i i u konsi rnkcj i
nawicrzchni .
1.4.16. Ksiazka obiniarow - akceplowatiy przcz Inzynicra/Kicrownika pro jck tu zcszyl z
ponumerowanyini sironami, sluzacy do wpisywania przcz Wykonawc? obtuiaru dokonywanych rohol w
formic uy t iczc i i , szkicow i c\ \  dodatko\\ych zalacznikow. Wpisy w ksiazcc obmiarow podk-gaja
polwierdzeniu przc/. Inzyniera/Kicrownika projcklu.

1.4.17. Laburatorium - drogowc- lub inne lahoralortum badawczc, /.aakceptowane przcz
Zamauiajaccgo. niczbcdnc do przcpro\vadzenia wszclkich badah i prob zwiazanych z occna jakosci
malcrialow ora/ robot.
1.4.18. Materialy - ws/clkie tworzywa niezb^dnc do wykonania robot, zgodne z dokumcnlac ja
projcklou'a i spccyfikacjami tcchnicznymi, /aakccptowanc przcz Inzyniera/Kicrownika projcklu.
1.4.19. Most - ohickl zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapcwnienia komunikacj i drogowej i
ruchu picszcgo.
1.4.20. Nawicr /chnia - \\-ai~stwa lub zespi'il warstw sluzacych do pr/,ejmowania i rozkladania ubcia/.cn od
ruchu na podlo/e grunlowe i zapewniajijcych dogodnc warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gorna warslwa nawicrzchni poddana bezposicdnio oddzialywaniu ruchu i
czynnikow atmosferyc/iiych.
b) Warslwa wia^aca - warstwa znajilujaca sit; miedzy warstwa scieralna a podbiidowij, zapewniajaca
lepsze roziuz-enie naprc/en w nawierzchni i przckazywanic ich na podbudowc.
c) Wai'sl\\ vvyi'6wna\vc/.a - \ \arst \va sluzaca do \ \yro\\nania nierownosci podbudowy lub profi lu
i.slniejacej nawier/chni.
d) Pudbudowa - dolna cz.csc uawierzchni sluzaca do przenoszcnia obeiazen od ruchu na podloze.
Podbudowa inoze skladac sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomoeniczej.
e) PodbuJowa zasadnicza - gorna czcsc podbudowy spehliaj^ca I'mikcje nosnc w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladac sit; z jcdncj lub dwoch warstw.
1) Podbudowa pomocnic/a - dolna czesc podbudowy spelniajaca, obok funkc j i nosnych, f u n k c j e
zabezpieczcnia nawicrzchni przcd dzialaiiiem wody, mrozu i przenikanieni czastek podloza. Moze zauicrac
warstwi; mrozA)ochronna. odsaczajaca lub odcinajaca.
g) Warstwa nirozoochronna - warstwa, klorej glownytn zadaniem jest ochrona nawicrzchni przed
skutkami dzialania mrozu.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa slosowana w cclu uniemozliwieii ia przcnikania c/ii.sfck Ji'ohiiyc/i gmntu
do wai'stwy nawierzcbui lezacej powy/cj.



i) Warstwn odsac/ajaca - warslwa stuzaca do odprowad/cnia wody przedoslajacej si^ do nawierzchni .

1.4.21. Niwclcta - wysokosciowe i geomelryc/ne rozwiniecic na plaszczyznic pionowego pr/ekroju
w osi drogi luh obicklu mostowego.

1.4.22. Obiekt moslowy - most, wiadukt, estakada, In i ic l , khidka dla pieszych i przcpusl.

1.4.23. Ohja/,d lymc/asowy - droga spccjalnic pr/ygotowana i odpowiednio ut r /ymana do
pr/cprowad/enia r i ichu public/nego na okres budowy.

1.4.24. Odpnwicdnia (h l i ska) zgodnosc - /godnosc wykonywanych robot / dopuszc/onymi
tolerancjami. a jesli przedzial tolerancji nic zo.stal okreslony - / przccietnymi tolerancjami . pr /y jn iowanymi
zwyczajowo dla danego rod/aju robdl hudowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony l in i ami gran icznyrn i pas lerenu pr/eznaezony do umics/czania w
nim drogi i x.wiazanych / nia urzadzeri ora/ dr/,ew i krzcwmv. Pas drogowy moze rdwniez obejniowac teren
przewid/jany do rozbudowy drogi i budowy urzadzcri chroniacych lud/,i i srodowisko pr/ed
ucia/l iwosciatni powodowaiiyini pr/c/ I'ucli na drod/c.

1.4.26. Poboc/c - c/<;sc korony drogi pr/c/nacxona do chwilowego postoju poja/ddv.. umies/c/cnia
ur/^d/,cn organizacji i bczpicczenslwa ruchu oraz do r i ichu picszych, slu/aca jednoc/csnic do boczncgo
oparcia konslrukcji nawier/chni.

1.4.27. Podtozc nawicr/.chni - grunl rod/,imy tub nasypowy, lezacy pod nawifiv.chnia do glcbukosci
pr/cniar/atiia.

1.4.28. Podk>/e ulcpszone nawier/chni - gnrna u'arstwa podloza. Ic/aca bc/posrcdiiio |iod
nawierzchnia, uleps/ona w celu uinozl iwicnia pr/cjccia ruchu budowlancgo i wkisciwcgo vvykonania
nawicrzchni.

1.4.29. Polecenic Inzyniera/Kicrownika projeklu - ws/.elkie polccenia przcka/.ane Wykonawcy pr/e/
Inzynicra/Kicrownika projeklu. w Connie pisemncj, dotyc/ace sposobu reali/acji roh(ii luh innych spraw
/wia/anych / prowad/enieni budowy.

1.4.30. Projcktant - uprawniona osoba prau'na Inb fi/.yc/na bcdaca aulorcm dokumen tac j i
projcklowcj.

1.4.31. Przcdsicwziccic budowlane - kompleksowa real izacja nowcgn polac/^nia dmgdwego lub
calkowita modeniizacja/przebudowa (zmiana parametrow gcometryc/nych Irasy w planic i pr/ckroju
podluznym) islniejacego pofaczcnia.

1.4.32. Przepusl - hudowla o pr/.ckroju popivccznyin /amknietym. pr/c/nac/.ona do
pr/cprowad/enia cicku, szlaku wedmwek zvvierzai d/iko zyjacych luh itr/atl/cn tcchuic/uycli pr/.cz korpus
drogowy.

1.4.33. Przes/koda n a t u r a l n a - clement srodowiska naluralnego, slanowiacy u t rudnicn ic \i
zadania biidovvlanego. na pr/ykhid dolina, hagno, rzcka. szlak wcdrowck dzikich /wicr/.ai itp.

1.4.34. Przcs/koda s/tuczna - d/.iclo ludzkic. stanowiacc i i t r i id r i i en ie w rcal i /acj i /a i lan ia
budi>w!anego. na przyklad droga, kolc j . rurociag, kanal . ciag picszy luh rowcrowy itp.

1.4.35. Przelargowa dokumcnlacja projcklowa - c/esc dokumentacji projcktowcj, klnra wska/uje
lokaliyacje. charakteryslyke i wymiary ohiektu h^daccgo pr/edmiotem robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora ohiektu mostowego. Mo/e skladac sie z pclncj sciany, siupow
lub innych form konslrukcyjnych, np. skr/yn, komor.

1.4.37. Rckul tywacja - roboty inajacc na celu upor/adkmvanic i przywrocenie pierwolnych Cunkcji
lerenom narus/onyrn w czasic rcali /acj i zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietosc teoretyc/na - odleglosc inied/y punklami podparcia ( lo /yskami ) . pi/csla
mosKiwego,

1.4.39. S/crokosc calkowila obiektu (moslu / wiadukrn) - odleglosc inied/y /.cwnelr/nymi
krawedziami konstrukcji ohiektu, niier/ona \ l i n i i prostopadicj do osi p i td luzncj . obe jmujc calkouka
szerokosc konslrukcyjna usiroju niosacego.

1.4.40. S/erokosc uzylkowa obicklu - s/.erokosc je/dni (nawier /chni) przcznaczona dla
poszc/cgdlnych rod/ajuw rucliu ora/. s/.erokosc chodnikdw micrzona w swie t le poreczj' mostou-j'ch /
wylac/eniem konstrukcji przy jczdni dolem odd/ielajacej rueh kolowy od ruchu pieszcgo-

1.4.41. Slepy kosztoi'ys - wykax robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolcjnosci
tcchnologic/nej ich wykonania .

1.4.42. Tcrcn hudowy - tcren utlostepniony pr/ez Zaniawiajacego dla wykonan ia na nim robol oraz
inne iniejsca wymienionc w kontrakcic jako iworxace LVCSC terentt budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizcj po/iomu lerenu dla /apewnienia komunikacj i drogowej i
ruchu picszcgo.
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1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowq lub inn^ droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszcgo.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes"d przedsiewziecia budowlanego, stanowiqca odrebnq calosc
konslrukcyjna lub lechnologiczna, zdotn^ do samodzielncgo pelnienia funkcji technicznouzytkowych.
Zadanie moze polegac na wykonywaniu robot zwiazanych z budowq, modernizacja/ przebudow^,
utrzymaniem oraz ochrona^ budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycz^ce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny zajakosc wykonanych robot, bezpieczeiistwo wszelkich czynnosci

na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosc z dokumentacja projektowa^ SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie tcrenu budowy
Zamawiaj^cy w lerminie okreslonym w dokumentach kontraklowych przekaze Wykonawcy teren

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj? i
wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumenlacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoSc za ochron? przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbloru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegolowych warunkach umowy, uwzgl?dniajqcym podzial na dokumentacj? projeklowij:
Zamawiaj^cego; wykaz pozycji, ktore stanowiq przetargow^ dokumenlacj? projektowq oraz

projektowa dokumentacje wykonawcza (lechniczn^) i zostanij przekazane Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorq Wykonawca opracuje w

ramuch ceny kontraklowej.

1.5.3. Zgodnosc robot z dokumcntacj^ projektow^ i SST
Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokurnenly przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz?si umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sq
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumcntow obowiqzuje kolejnosc ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogolnych" (,,Ogolnych warunkach umowy").

Wykonawca nie moze wykorzystywad bl^ddw lub opuszczeii w dokumentach konlraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera/Kierownika projeklu, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismic s<) wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkii.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bed^ zgodne z dokumentacji projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych

dopuszczalne s^ odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli musz4 wykazywac zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog^
przekraczac dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy tub roboty nie b^d^ w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i wplynie to na niezadowalaj^ca jakosc elementu budowli, to lakie materialy zostana zast^pione innymi, a
elemenly budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczcnie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem")

Wykonawca jest zobowi^zany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejqcych
obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciijgi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urz^dzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
oslalecznego robdl.

Przed przyst^pieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzijdem drogi i organem zarzadzaj^cym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosei od polrzeb i post^pu
robot projekl organizacji ruchu powinien bye na biezaco aklualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana.



w stosunku do zalwierdzonego projektu organizacji ruchu, vvymaga kazdorazowo ponownego zatwicrdzcnia
projektu.

W czasic wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstalujc i bedzie obslugiwal wszystkie
tymczasovve urzadzcnia zabczpieczajace lakie jak: zapory, swiathi ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob be/picczeiistwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni .state warunki widocznosci w d/ieri i w nocy lych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczeristwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bed^ akceptowanc przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przyslapicnia do robot Wykonawca obwiesci public/nie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przcz umicszczenie, w miejscach i ilosciach
okrcslonych przez Inzyniera/Kierownika projeklu, tablic informacyjnych, ktorych tresc bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projeklu. Tablice informacyjne beda titrzymywanc przez Wykonawce w
dobrym stanic przez caty okrcs realizacji robot.

Koszl zabczpiec/.cnia tercnu budowy nic podlega odrebnej zaptacie i przyjmujc si?, zc jest wlaczony
w cen$ kontraktowa.

b) Rohoty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabczpieczenia icrcnu budowy w okresic t rwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru oslalecznego robot.

Wykonawca doslarczy, zainstaluje i bpdzie ulr/ymywac tymczasowe ur/adzenia zabezpicczajace, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswictlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz vvszelkie inne srodki niezbcdne
do ochrony robot, vvygody spolecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do dreg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakujc teren budowy, w sposob n/godniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonc dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakujc w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projeklu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projeklu oraz przez umieszczcnie, vv miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projeklu, lablic informacyjnych, ktorych trcsc bedzie zalwicrd/ona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda ulrzymywane przez Wykonawcc w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zahezpieczenia lerenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie. ze jest wlaczony
w cenc kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasic prowadzenia robot w.szclkie przcpisy dotyczace

ochrony srodowiska naluralnego.
W okrcsie Irwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w slanie bez wody slojacej.
b) podejmowac wszelkic uzasadnionc kroki majace na celu stosowanie sie do przcpisow i norm
dolyczacych ochrony srodowiska na tcrcnie i wokol tercnu budowy oraz bedzie uiiikac uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracj i ,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstafych w nastepstwic jcgo sposobu dzialania.

Stosujac sic do tych wymagah bedzie mial szczegolny wzglad na:
1) lokalizacj? baz. warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabczpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub subslancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powielrza pylami i gazami.
c) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przcstrzegac przcpisy ochrony pr/cciwpozarowej.
Wykonawca bedzie ulrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przcpisow sprawny sprz^l

pr/eciwpozarowy, na tcrcnie baz produkcyjnyeh, w pomicszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdaeh.

Matcrialy lalwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowicdnimi przcpisami i zahczpieczonc
przed dostepcm osob trzccich.

Wykonawca bedzie odpowicdzialny za wszelkic straly spowodowane pozarein wywolanym jako
rcziiliai realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5 .7 . Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Malerialy, klore w sposob trwaly sq szkodliwe dla oloc/.enia, nic beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwc promieniowanic o slezeniu wiekszym

od dopuszc/,alnego, okreslonego odpowicdnimi przcpisami.
Wszelkic malerialy odpadowc uzyle do robot beda mialy aprobate lechniczna wydana prze/,

uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajacq brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na
srodowisko.

Materiuly, ktore sa szkodliwe dla oloczenia lylko w czasic robot, a po zakoriczeniu robot ich
szkodliwosc zanika (np. matcrialy pylastc) moga bye uzyle pod warunkiem przestrzegania wymaguri
lechnologicznych wbudowania. Jczcli wymagajq lego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzyeic tych materialow od wlasciwyeh organow adminislracji panslwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoc/.enia zgodnic ze specyfikacjumi, a ich
Lizyeie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsckwencje lego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona vvtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzad/enia podziemne, takie

jak ruroeiagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednieh wladz b?dijeych wlascicielami tych ur/ad/,cii
potwierdzenie infonnaejt dostarczonych inn przez Zamawiajaccgo w raniach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i /abezpicc/.enie przed uszkod/.eniem tych instalacji i ur/.ijdzen
w cza-sie trwania budowy.

Wykonawca /obowiazany jest umiescic w swoim harmonograrnie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majQ bye wykonane w zakresie przeiozenia instalacj i i ur/.qd/en podziemnyeh na
lerenie budowy i powiadomie Inzyniera/Kierownika projektu i wladzc lokalne o zamiar/e ro/pocz^eia
robot. O fakcie przypadkowego us/.kodzenia tych inslalacji Wykonawca bczzwloeznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika pj-ojeklu i zainteresowanc wladze oraz btjdzie z nimi wspolpracowal dostarczajijc
wszclkiej pomocy polr^ebncj przy dokonywaniu nupraw. Wykonawca bedzie odpowiadae xa wszelkie
spowodowanc przez jego dzialania uszkodzenia inslalacji na powier/chni ziemi i urzad/.en podziemnyeh
wykazanych w dokumentaeh dostarczonych rnu przez Zamawiaj^cego.

Jezeli leren budowy przylega do lerenow z zabudowa micszkaniowa, Wykonawca b^dzie realizowac
ruboly w sposob powodujacy minimulne niedogodnosci dla mieszkahcow. Wykonawca odpowiada za
wszclkie uszkod/enia zabudowy mies/,kaniowej w sasiedzlwie budowy, spowodowane jego dzialalnoseia.

Inzynier/Kicrownik projeklu bedzie na biezaco inlbnnowany o ws/yslkieh umowach /_awartych
pomiedzy Wykonawca a wlascicielanii nieruchomosci i dotyc/qcych korzystania 7. wlasnosei i drog
vvewnelrziiych. Jednak^e, ani Iiizynier/Kierownik projeklu ani Zamawiajacy nie bedzic ingerowal w takie
porozumienia, o ilc nie beda one spi'/eczne z poslanowieniami /.awartymi w warunkaeh umowy.

1 .5 .9 . Ograniczenie obcisjzeri osi pojazdow
Wykonawca bedzie stowowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych

przy tranyporeie materialow i wyposazenia na i / lerenu robot. Wykonawca uzyska vvszelkie niezbednc
zezwolenia i uzgodnicnia od wlasciwyeh wladz co do przewozu nietypowyeh wagowo ladunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym lakim przewo/,ie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projeklu.
Inzynier/Kierownik projektu moze polecie, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly usuniele /
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obeiazenie osiowe nie beda dopuszezone na swiezo
ukoi'iczony fragment budowy w obrcbie lerenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za napraw^
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z polcecniami Inzyniera/Kierownika projeklu.

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy
Podczas rcali/acji robol Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dolyezaeyeh bezpicczeiislwa i

higieny praey.
W s/czegolnosci Wykonawea ma obowiazek zadbae, aby personel nie wykonywal pracy w

warunkach iriebezpiecznych, szkodliwyeh dla zdrowia oraz nic spelniajaeych odpowiednieh wymagan
sanilarnyeh.

Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadxenia zabezpieczajaee, soejalne oraz sprz^l i
odpowiedniq odziez dla ochrony zyeia i zdrowia osob zalrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieezerislwa publieznego.

U/,naje sic, ze wszelkie koszty zwiazane z wypctnieniem wymagan okrcslonych powyzej nie
podlegajq odrcbncj zaplacie i sa uwzgl^dnione w cenie kontraklowej.



1 . 5 . 1 1 . Ochrona i ulr/ymanie robot

Wykonawca h^dzie odpovviadaf za ochron? robot i za wszelkie materialy i urzad/enia uzy wane
do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do c/asu odbioru oslalecznego. Utrzymanie powinno bye
prowad/.one w taki sposob, aby budowla drogowa lub jcj clementy byly w zadowalajacym stunie przcz caly
czas, do moinentu odbioru ostalecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polcccnie In/yniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu lego
poleccnia.

1 . 5 . 1 2 . Stosowanie si$ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jesl znac wszyslkie zarzadzenia wydanc przez wladzc ccntralne i

miejscowe ora/ inne przepisy, regulaminy i wylyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazanc /.
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny /a przestrzeganie tych postanowieh podc/as
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnicnie
wszelkich wymagah prawnych odnosnie znakow firmowych. nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiafow lub urzadzeri uzylych lub zwiazanych z wykonywanicm robol i w sposob
ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziafaniach, przcdstawiajac kopie
zczwolcii i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, kos/,ty postepowania, obciazenia i wydatki wyniklc z
lub zwiazanc 7 narus/eniem jakichkolwiek praw patenlowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kicdy lakie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spccyfikacji dostarc/oiiej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznosc norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontrakttiwych powolanc sq konkrelne normy i przepisy, ktore spclniac
maja matcrialy, sprz9t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedq obowia/ywac poslanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ilc w warunkach
kontraklu nie poslanowiono inac/ej. W pr/ypadku gdy powo^ane normy i przepisy sa pansiwowe lub
odnos/a si^ do konkretnego kraju luh rcgionu, mogq bye rowniez stosowane inne odpowicdnie normy
/apcwniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolanc normy lub przepisy. pod warunkicm ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierd/enia prze/. Inzyniera/Kierownika projektu. Rozniee pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza bye dokladnic opisanc przez Wykonawce
i przedlo/one Inzynicrowi/Kicrownikowi projeklu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioly warloseiowe, budowle oraz inne pozoslalosei o /naczeniu
geologicznym lub archeologic/nym odkryte na lerenie budowy beda uwazanc za wlasnosc Zamawiajaeego.
Wykonawea zobowia/.any jest powiadomic Inzyniera/Kierownika projeklu i postcpowac zgodnie z jcgo
poleceniami. Je2cli w wyniku tych polcccii Wykonawca ponicsie ko.szty i / lub wystapia opoznienia w
robolach. Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydfuzenie
czasu wykonania robol i/lub wysokose kwoty, o ktora nalczy zwi^kszyc ecu? konlraklowa.

1.6. Zapleczc Zamawiajacego (o ile wariinki kontraklu przewiduja rcalizacje)

Wykonawca zobowiazany jest zabe/picczyc Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowc, sprzel,
Iransporl ora/ inne urzadzenia towarzyszace.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatovv

Co na jmnic j na trzy tygodnie przed zaplanow;inym wykorzyslaniem jakichkolwiek matcrialow
pr/,eznac/onych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynicrowi/Kicrownikowi projektu do zalwierd/.enia,
szczegolowc informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania luh wydobywania tych
materialow jak rowniez odpowicdnie swiadectwa badan laboraloryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzcnie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, z.e wszelkie matcrialy z
dancgo zrodla uzyskaj^ zalwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzcnia badaii w celu wyka/ania, ze matcrialy uzyskanc z
dopuszc/onego zrodla w sposob ciagly spelniaj^ wymagania SST w czasie realizacji robot.



2.2. Puzyskiwuniv materialow miejsctmych

Wykonawca odpo\\iada /.a uzyskanic pozwoleri od wkiscicieli i odnosnych wladz na pozyskuuie
malenalow ze zrodel miejscowych wkic/ajac w in zrodla wska/ane przez /amawiajaccgo i jesl
zobowiazany doslare/yc Inzynicrowi/Kierownikowi projcklu wyinaganc dnkuiniMity pr/ed ro/poczecicm
cksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynicrowi/Kierownikowi projeklu do zalwierdzenia dokumenlaeje
zawierajijca raporiy / badaii lercnowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie melody
wydobycia i selekcji . uwzgledniajac aklualne decyzje o eksploalacji, organow adminislraeji paiislwowcj i
samorzqdowcj.

Wykonavvca ponosi odpowied/ialnosc /.a spclnicnic wymagan ilosciovvych i jakosciowych matcnalow
pochod/acych /e /.rode! mieiscuwych.

Wykonawfa ptinosi ws/ystkic kos/ly. /, t y l u l u wydobycia malcrialow. d/.icrzawy i i i inc jakic oka/ii
sit; polr/cbne w /wiay.ku / dostarc/enicni malcrialow do robot.

Humus i nadktad eza.sowo zdjetc / lerctui wykopow, dokopow i micjsL.- po/.yskania inalci'ialovv
micjscowych bcda t'ormouanc w hald\ i uykurzystanc pr/.y zasypcc i rckultywacji icrcnu pti ukonc/cniu
robot.

Wszystkic odpowicdnic inatcriaiy pozyskanc / wykopow na icrenie budowy lub / innych micj.sc
wska/anych w dokiimciitach umowy b^da wykorzyslanc do robot lub odwic/ione na odklad odpowicdnio
do wymagan umowy lub wska/.afi Inzynicra/Kierownika projcktu.

Wykonawca nic bed/ic prowadzic zadnych wykopow w obri^bic lercnu budowy po/.a tymi , klorc
zoslaly wyszczcgol[ii()ne w dokumentach umowy, chyba, zc uzyska na to pisemiiij zgodt;
I i i /ynicra/Kicrowii ika projcktu.

l iksploatacja /rodcl malci ia low bed/it-1 /godna / ws/clkini i rcgulacjami p rawnyin i obowia/ujacyini na
danym obszar/c.

2.3. Materialy nie udpowiaduji^ce wyma^aniom

Materialy nic odpowiadaja.ee wymaganiom zostanq pr/_e/ Wykonawc? wywic/ionc z lerenu budowy i
zlozone w miejseu uska/.anym pr/ez In/ynicra/Kierownika projcktu. Jesli In/ .ynicr/Kicrownik projeklu
zczwoli Wykonawcy na uz \c ic tych matcrialow do innych robot, niz ic dla ktorych zostaly zakupionc, to
kos/.l lych matcrialow zostanic odpowiednio przewartosciowany (skorygownny) przc/
In/.ynicra/Kicrowiiika projcklu.

Kazdy rod/aj robot, w ktorym znajdujij sie nie /badanc i nic /aakceptowane materialy, Wykonawea
wykonujc na wlasnc ryzyko. l ic/ac sic / jego niepr/.yjeeiem, usiiiiieeiein i nic/.aplaccnicm

2.4. Wariantowt' stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projcklowa lub SST przcwiduja mozliwosc wariantowcgo /.astosowania rod/aj LI
mater ia lu w wykonywanych robolach. Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kicrownika projcklu o swoim
/amiarzi; co najmnicj 3 lygodnic przed u/ycicm tcgo malcrialu, albo w okrcsic dluzszym, jcsli bcdzic lo
potr/ehiic z uwagi na wykonanic badaii wymaganych pr/ez Inzynici 'a/Kicrownika projcklu. Wybruny i
zaakeeplowany rodzaj malcrialu nic mozc bye poznicj /micniany he/ zgody ln/ynicra/Kicrownika projckUi.

2.5. Pr/fchowvwaiiie i skludo«unie niateriatow

Wykonawea /apewni. aby tyme/a.sowo skladowane materialy, do czasu gdy bedi) one uzytc do robot,
byly zabezpiec/onc przed zanieezysze/eniami, zachowaly swoja jakosc i wlasciwosci i byly dosiepue do
konlroli przcz In/ynicra/Kierownika projcktu.

Micjsca ezasowego skladowania matcrialow beda /.lokalizowane w ohrcbic tcrciui budowy w
miejscaeh uzgodnionyeh z Inzynicrem/Kicrownikiein projeklu lub poza icrcncm budowy w inicjscaeh
zorganizowanych przcz Wykonawt? i /.aakccptowaiiych przez Inzyniera/Kicrowiiika projcklu.

2.6. hisjH'kcja \vyl\v<>rni niiitc-rialow

Wytwornic malcrialow nioga bye okrcsowo kontrolowanc pr/ez Inzynicra/Kierownika projeklu w
cclu sprawdzenia zgodnosci slosowanych mciod produkcji z wyinaganiami. Probki materiak'nv moga bye
pobicranc w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik i lych kontrol i bcdi) sianowie podslawc do akccplacji
okrcslonej parti i materialow ptid wzgledem jakosci.

W przypadku. gdy Inzynicr/Kierownik projeklu bcdzie przeprowadzal inspckcjc uylworni , mus/a h\c
spclnione naslcpujqee wiirunki :
a) Inzynicr/Kicrownik projcklu bcdzic mial zapcwnionq wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz
produccnla malcrialow w czasie przeprowadzania inspckcji,
h) In /ynier /Kierowi i ik projeklu bedzie mial woluy doslep. w dowolnym czasie. do lyeh c/.es'ci u
gd/ie odbywa sic produkcja malcrialow przeznaezonyeh do rea l izac j i robot.



c) Je/eli produkcja odbywa sic w miejscu nic nalczacym do Wykonawcy, Wykonawcn u/yska ilia
Inzyniera/Kierownika projekiu /e/wolcnie dla pr/eprowad/cnia inspekcji i badari w tych micjscach.

3. SPR/I-;T

Wykonawca jcsi zobowia/any do uzywania jcdynic takicgo sprzelu, klory nic spowoduje
niekor/ystnego wplywu najakosc wykonywanych robot. Spr/cl uzywany do rohdl powinicn bye zgodny /
ofertq Wykonawcy i powinien odpowiadac pod w/gledcm lypow i ilosci wska/aniom zawartym w SST, P/J
luh projekcic organi/acji robot, /aakceptowanyin pr/e/ Inzyniera/Kierownika projektu; w pr/ypadku braku
ustalcri w wymienionych wyzcj dokumeniach, spr/ei powinien bye uzgodniony i xaakceptowany pr/e/
Inzyniera/Kierownika projektu.

Lic/ba i wydajnosc sprzetu powinny gwarantowac przcprowadzenic robot, zgodnie /. /asadami
okreslonymi w dokumenlacji projekUnvej. SST i wskazaniach Inzynicra/Kierownika projektu.

Spr/ct hedacy wla.snoscia Wykonawcy luh wyna je ty do wykonania rohol ma bye ul r /ymywany w
dobrym sianie i gotowosci do pracy. Powinien hyc /godny / normami ochrony srodowiska i prxepisami
dotyc/.acyrni jego uzytkowania.

Wykonawca dosiarczy Inzynicrowi/Kicrownikowi projektu kopie dokumcntow potwicrdzajacych
dopLis/c/.enie sprzctu do uzylkowania i badaii okresowych. tarn ^d/ic jesl to wymaganc pr/cpisami.

Wykonawca bed/ie konserwowac sprzcl jak rowniez naprawiuc lub wymicniac spr/et niesprawny.
.Iczeli dokumcntacja projeklowa lub SST pr/.cwiduja tno/liwosc warianlowego uzycia spr/elu pr/y

wykonywanych roholach, Wykonawea powiadomi Inzynicra/Kierownika projekiu o svvoini /amiar/e
wyboru i uzyska jego akceplacjc pr/cd uzyeicm spr/etu. Wyhrany sprzct, po akeeptacji
Inxyniera/Kierownika projektu. nic niozc bye poznicj zmicniany be/ jego /gody.

Jakikolwick spr/ct. inas/yny. ur/ad/enia i nar/edzia nie gwarantujace /acliowania \varunkow umowy,
zostana ptvcz Inzynicra/Kierownika projektu /dyskwalifikowane i uie dopus/.c/,one do rohol.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest /.obowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, knirc nic wptyna
niekor/ysinic na jakosc wykonywanych robot i wtasciwosci pr/ewozonych materialow.

Liczha srodkow Iransporlu powinna zapcwniac prowad/.cnie robot xgodnie / zasadami okreslonymi vv
dokumentacji projcktowcj, SST i wska/aniach Inzynicra/Kierownika projektu, w terminic pr/cwid/ianyin
umowa.

Pr/y ruchu na drogacli publ ic /nyeh pojazdy heda spelniae uymagania dolyc/aec pr/cpisow ruchu
drogowcgo w odnicsieniu do dopus/c/alnych naciskovv na os i innych parainclrow technic/nych. Srodki
transportu nic spelniajacc tych warunkow moga hyc dopus/c/onc przez Inzyniera/Kierownika projektu. pod
warunkicm pr/ywroccnia stanu picrwotncgo uzylkowanych odcinkow drdg na koszl Wykonawcy.

Wykonawca bed/,ie usuwac na hiczaco, na wtasny koszt, wszclkie zanicczyszczcnia. uszkodzenia
spowodowane jego poja/dami na drogach public/nyeh oraz doja/dach do tcrcnu budowy.

5. WYKONANIK ROBOT

Wykonawca jest odpowicd/ialny za prowad/cnie rohol /.godnic z warunkami umowy oraz /a jakosc
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich /godnosc / dokumcntacja projeklowa.
wymayaniami SST, P/J. projcklem organizacji robot opracowanytn pr/e/ Wykonawce ora/ polcceniaini
Inzyniera /Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowied/.ialny za stosowanc melody wykonywania robot.
Wykonawca jcsl odpowicd/ialny za dokladnc wytyczcnic w planic i wyznaezcnic wysokosci

ws/ystkich elemenlow robot zgodnic / wymiarami i r/ednymi okreslonymi w dokumentac j i projcktowcj lub
pr/eka/anymi na pismie pr/ez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Blcdy popelnionc przez Wykonawce w wylyczeniu i wy/nac/aniu rohol zoslana. tisuniele pr/e/
Wykonawcc na wlasny koszt, z wy ja lk i cm, kicdy dany blad okaze sic s k u l k i c m hledu /awarlego w danych
dostarc/onych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawd/enic wytyc/cnia rohol lub wy/nac/enia wysokosci przez Inzynicra/Kierownika projektu nic
/waln ia Wykonawcy oil oilpowieil/ialimsci /.a ich dokladnosc.

Dccyzjc Inzynicra/Kierownika projektu dolyc/aec akeeptacj i lub odr/uccnia matcrialcnv i clcmenlmv
rohol beda oparte na wymaganiach okreslonyeh w dokumeniach umowy, dokumenlacji projcktowcj i vv
SST, a lak/e w normach i wytye/nych. Pr/y podejmowaniu decy/ji Inzynicr/Kierownik projekiu uw/glcdni
wyn ik i hadaii materialow i rohot. rozrzuty normalnic wystepujace pr/y produkcji i pr/y badaniach
maierialow, dos'wiadczcnia z przcsztosci. wyniki badan naukowych oraz innc c z y n n i k i wptywajace na
ro/wazana kweslie.
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Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny bye wykonywane przez Wykonawc? w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projeklu, pod grozb^ zatrzymania rob6l. Skutki finansowe z tego
tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawic do akceplacji Inzyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacj<{ projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawiera6:
a) czesc ogoln^ opisujaca:

organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organi/acj? ruchu na budowie wraz z oznakowamem robot,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygolowanie praktyczne,
wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc i terminowosc' wykonania poszcz.eg61nych elemenlow

robot,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i slerowania jakosciEj wykonywanych robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zlecic prowadzenie badaii),

spos6b oraz form? gromadzenia wynikow badaii laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
meehanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
lechnologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi
projeklu;
b) czesc szczegolowij opisujaca dla ka^dego asorlymenlu robot:

wykaz maszyn i urzqdzeri stosowanych na budowie z ich parametrami lechnicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do slerowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilosc srodkow transportu oraz urzadzeri do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

spos6b zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utratq ich wlasciwosci w czasie transportu,
sposob i procedure pomiarow i badaii (rodzaj i czestotliwosc, pobieranie probek, legalizacja i

spruwdzanie urzadzeii, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,

sposob postepowania z materiaiami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie lakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osi^gn^c
zaiozuna jakosc robot.

Wykonawca jest odpowicdzialny za pelna kontrol? robot i jakosci materiaJow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badaii materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu konlroli Inzynier/Kierownik projektu moze zaz^dac od Wykonawcy
przeprowadzenia badaii w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialow oraz rob6t z czestotliwoscia
zapewniajqc^ stwierdzenie, ze roboly wykonano zgodnie z wymaganiami zawarlymi w dokumenlacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaii i ich czeslolliwosc s^ okreslone w SST. normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzqdzenia i sprzet badawczy posiadajq wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badari.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieti nieograniczony dostep do pomieszczeii laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzeri laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboralorium, pracy
personelu lub melod badawczych. Jezeli niedociagniecia le bed^ lak powazne, ze mog^ wplynac ujemnie na
wyniki badaii, Inzynier/Kierownik projeklu natychmiast wslrzyma uzycie do robot badanych materialow i
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dopusci jc do uzycia dopiero wtcdy, gdy nicdociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usuniele i stwierdzona zoslanie odpowicdnia jakosc tych materiaiow.

W.s/ystkie kos/ty zwia/ane z organi/owaniem i prowadzcnicm badaii materiaiow ponosi Wykonawca.

6.3. Pohieranic probek

Probki beda pohieranc losowo. Zalcca sie stosowanie statystycznych me tod pobicrania probek,
opartych na zasad/ie, ze wszystkic jednostkowe elemcnty produkcji moga bye z jednakowym
prawdopodobieiislwem wytypowane do badaii.

Inzynier/Kierownik projeklu bedzie mice zapewniona mozliwosc udzialu w pobicraniu probek.
Pojemniki do pobierania probek beda doslarczone przez Wykonawce i zatwierdzone pr/e/

Inzyniera/Kicrownika prqjcktu. Probki doslarc/onc pr/e/ Wykonawce do badan wykonywanych przcz
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowicdnio opisanc i o/nakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlccenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadznc dodalkowc badania
tych materiaiow, ktore bud/a watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowanc materialy nic zostana przcz
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasncj woli. Koszty tych dodatkowych badaii pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzcnia usterek; w przeciwnym przypadku kos/ty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda pr/eprowadzone zgodnie / wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nic obejmuja jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowac mozna wylycznc krajowe, albo
inne procedury, zaakceplowanc prze/ Inzyniera/Kierownika projeklu.

Pr/ed przyslapieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projeklu o rodzaju, micjscLi i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przcdstawi na pismie ich vvyniki do akceplacji Inzyniera/Kierownika projeklu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzic przeka/ywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow / wynikami
badaii jak najs/ybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okrcslonym w programie /apewnienia jakosci.

Wyniki badaii (kopie) b^dg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formular/ach
wedlug dostarczoncgo przez niego wzoru lub innych, prze/ nicgo zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przcz Inzyniera/Kicrownika projeklu

Inzynier/Kierownik projeklu jest uprawniony do dokonywania kontroli , pohierania probek i badania
materiaiow w micjscu ich wytvvarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiaiow powinicn
udzielic mu niczbcdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu. dokonujac weryfikacji syslemu kontrol i robot pro wad/on ego przez
Wykonawce, popr/ez miedzy innymi swoje badania, bed/ie occniac /godnosc materiaiow i robot /
wymaganiami SST na podstawie wynikow wlysnych badaii kontrolnych jak i wynikow badaii doslarczonych
prze/ Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projckUi powinien pobierac probki materiaiow i prowadzic badania nie/.alcznic od
Wykonawcy, na swqj koszt. Jczeli wyn ik i tych badaii wykaza. ze raporly Wykonawcy sa niewiarygodne. to
Inzynier/Kierownik projektu opr/e sie wylacznie na wlasnych badaniach przy occnic zgodnosci materiaiow
i robot / dokumenlacja projektow^j i SST. Mozc rowniez /Iccic, sam lub poprzc/ Wykonawce,
przcprowad/enic powtornych lub dodalkowych badaii niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
calkowile koszty powtornych lub dodatkowych badaii i pobierania probek poniesione zoslana przez
Wykonawce.

6.7. Ccrtyfikaty i dcklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic do uzycia tylko le materialy, ktore posiadaja:
1. 1. cerlyfikat na znak be/picczciistwa wyka/.ujacy, ze /apewniono /godnosc z kryleriami tcchnic/nymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat lechnie/nych oraz wlasciwych pr/episow i dokumentow
technic/nych,
2. 2. deklanicj^ /godnosci lub cerlyl'ikat /godnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobata tcchniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jczcli nie sa
objeie cerlyfikacja okreslonq w pkt li ktore spelniaja wymogi SST.

W przypadku materiaiow, dla ktorych ww. dokumenty sa. wymagane pr/cz SST, ka/da partia
dostarc/ona do robot bpdzie posiadac le dokumenly, okrcslajace w sposdb jcdnoznaczny jej cechy.

Produkty przcmyslowc musza posiadac ww. dokumenly wydane przez producenta, a w ra/ie polrzeby
popartc wynikami badaii wykonanych przcz niego. Kopie wynikow tych badaii bpda dostarc/one pr/e/
Wykonavvc? Inzynierowi/Kierownikowi projektu.



Jakickolwick materialy. ktore nie spelniaja tych wyinagan beda otlrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
D/iennik budowy jest wymaganym dokumenlem prawnym obowiazujacym Zamawiaj^cego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy lerenu budowy do konca okrcsu gwarancyjncgo.
Odpowiedzialnosc za prowadzeuic d/jennika budowy zgodnie z obowia/.ujqcymi przcpisami |2) spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzicnniku budowy beda dokonywanc na biezaco i bedq dotyczyc przebiegu robot, stanu
be/picczeiistwa lud/i i mienia oraz tcchnieznej i gospodarezej stroiiy budowy.

Kazdy /.apis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datij jcgo dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonalu zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bed;} c/ytelne,
dokonane trwala lechnika, w por/.adku chronologicznym, bezposrednio jetlen pod drugim, bez przerw.

Zal^cz.one do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty b^d^ o/,nuc/one kolejnyni inunerein
zalaczuika i opalr/one daia i podpisem Wykonawcy i Inzyiriera/Kierownika projeklu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przcz Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- date Lizgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projeklu programu zapcwnienia jakosci i
hannonograinow robot,
- lerminy rozpoc/ecia i zakonc/enia pos/czegolnych clementow robot,
- przebieg robot, trudnosci i pr/es/kody w ich prowadzcniu, okresy i przyczyny pr/erw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projeklu,
- daly zarzadzenia wslr/ymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, c/^sciowych i oslalcc/nych
odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powielrza w okresie wykonywania robot podlegaj;jcych ogranic/cniom
lub wyniaganiom szc/,egolnyni w zwiqzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnosc r/cc/ywisiych warunkow geotcchnicznych z ich opiscm w dokumentacji projeklowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w irakcie
wykt) i iywania robot,
- dane dotyc/qce sposobu wykonywania xabezpieczenia robot,

dime dolycztjcc jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonycli badah z
podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob pos/czegolnych eleinenlow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotnc inforrnacje o pr/ebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy b$da przcdlozonc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do usiosunkowania si^.

Decy/je Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisujc z
za/,naczenicm ich przyjecia lub /ajcciem slanowiska.

Wpis projektania do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projeklu do usto.sunkowania
sie. Projektant nie jcsl jednak strona umowy i nie ma uprawnieii do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokumcnt pozwalajacy na rozliczenie I'aktycznego postepu kazdego /
elementow robot. Obmiary wykonanych robol pr/eprowadza sie w sposob cii4gly w jednostkach przyjeiych
w koszlorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboraloryjne. deklaracje zgodnosci lub certyi'ikaly zgodnosci materialow, orzeczenia o
jakosci materialow, recepty robocze i konlrolne wyniki badan Wykonawcy bed^ gromadzone w t'ormie
uzgodnionej w programic zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia. zalaczniki do odbioru robot. Winny
bye udoslfjpnione na kazdc zyc/enie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumenlow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nast^pujace
dokumenty:
a) po/wolenie na realizacje zadania budowlanego,
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b) protokofy przekazania terenu budowy.
c) Limowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
0 korespondencj? na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda^ przechowywane na lerenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy b»?da zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkaeh ustalonych w kos/(orysie.

Obmiaru robot dokonujc Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projeklu o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedq wpisane do ksiazki obmiarow.
Jakikolwiek blad lub przcoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie

indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostana
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestofjciq wymaganfj do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc? i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugo^ci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowej.

Jesli SST wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, obje(osci beda wyliczone w m jako
dlugosd pomnozona przez srcdni przekroj.

Tlo^ci, ktore maj^ bye obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzqdzenia i sprz^t pomiarowy

Wszystkie urz^dzenia i sprzel pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowanc
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spr/et pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jczeli urzad/enia te lub sprzel
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bed/ie posiadac wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladno^ci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas pr/cprowadzenia ohmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si^ w czasie ich wykonyvvania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si? przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i

jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami

umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga bye dolaczone w formic
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynicrcm/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustaleri odpowiednich SST, roboty podlegajq nastepujacym etapom odbioru:
a) odblorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi oslatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajijcych i ulegaji|cych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalncj ocenie ilosci i jakosci
wykoiiywanych robot, klore w dalszym procesic rcali/acji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajaeym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek be/, hamowania ogolnego poslepu robot.

Odbioru robot dokonuje luzynier/Kierownik projektu.
Golowosc dancj czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i

jednoczcsnym powi adorn icnicm Inzyniera/Kicrownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony
niczwlocznic, nie po/.nicj jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym iakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosc i ilosc robot ulegajacych /.akryciu occnia Inzynier/Kierownik projektu na podslawie
dokumenlow zawierajacych komplet wynikow badari laboratoryjnych i w oparciu o przeprowad/.onc
pomiary, w konfrontacji z dokumentacj^ projeklowa, SST i uprzednimi uslaleniaini.

8.3. Odbior cz^sciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciovvego
robot dokonuje sie wg za-sad jak przy odbiorze ostatccznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywislego wykonania robot w odniesieniu do ich

ilosci, jakosci i warlosci.
Calkowite zakoiiczcnie robot oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bedzie .stwierdzona przez

Wykonawc? wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tyin fakcie
Inzyniera/Kierownika projeklu.

Odbior oslaleczny robot nasti|pi w terminie ustalonym w dokuinenlach umowy, licz^c od dnia
potwierdzenia pr/ez Inzyniera/Kierownika projeklu zakoric/enJa robot i przyjecia dokumenlow, o ktorych
mowa w punkcic 8.4.2.

Odbioru oslalecznego robot dokona koinisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboly dokona ich oceny jakosciowcj na
podstawie przedlozonych dokumenlow, wynikow badati i pomiarow, ocenie wizualncj oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projcklowg i SST.

W toku odbioru ostatccznego robot komisja zapozna .sie z realizaeja ustaleii przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajaeych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyzuaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelniajaeych w
warslwie scieralnej lub robolach wykonczeniowych, komisja pr/xrwie swoje czynnosci i uslali novvy lenniii
odbioru ostatecznego.

W przypadku slwierdzenia przez komisjc, /e jakosc wykoiiywanych robot w pos/czegolnych
as<irlymenlach nic/nacznie odbicga od wymaganej dokumentacjtj projeklow^ i SST z uwzglednieiiieni
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploalacyjne ubiektu i bezpieczehstwo I'uchu, komisja
dokona polraeeii, oceniaj^c pomniejszon^ warlosc wykoiiywanych robot w stosunku do wymagan
przyjelych w dokumentaeh umowy.

8.4.2. Dokumcnty do odbioru ostatecznego
Podslawowym dokumenleni do dokonania odbioru oslalecznego robot jest protokol odbioru

ostalecznego robot sporztjdzony wg wzoru ustalonego przez ZamawiaJEjccgo.
Do odbioru oslatccznego Wykonawca jest /obowi^zany przygotowac naslepujace dokumenty:

1. dokumentacj^ projektowa podstawow^ z naniesionymi zmianami oraz dodalkowa, jesli zostaJa
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
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2. szczegokiwe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajace lub
zamicnne),
3. receply i ustalenia technologiczne,
4. dzicnniki hudowy i ksiazki obmiarow (oryginaly),
5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badati i oznaczen laboratoryjnych, zgodne / SST i ew. PZJ,
6. deklarucje zgodnosci lub cerlyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnic z SST i ew. PZJ,
7. opinie icchnologiczna sporzadzon^ na podslawie wszyslkich wynikow badaii i pomiarow zalaczonych
do dokmncntow odbioru, wykonanych /godnie / SST i PZJ,
8. rysunki (dokumenlacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przctozcnic linii tclcfoniczncj,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlaScicielom
urzadzeri,
9. geode/yjna inwentaryzacje powykonawcztj robot i sicci uzbrojenia terenu,
10. kopic mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczcj.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq
gotowe do odbioru oslatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny lermin
odbioru {islatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone pr/,ez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zcslawionc wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na occnic wykonanycb robot zwiazanych z usuni^ciem wad
stwicrdzonych przy odbiorzc ostatccznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny b^dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obieklu z uvv/glcdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior oslaleczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkutowana przez Wykonawc? za jednostk^ ohmiarowa
uslalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosc (kwola) podana
przez Wykonawc? w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwola ryczaltowa pozycji kosztorysowcj bedzic uwzgledniac wszystkic
czynnosci, wymagania i badania skladajace sic na jej wykonanie, okreslone dla lej roholy w SST i w
dokumenlacji projeklowej.

Ceny jednostkowe lub kwt>ty ryczallowe robot beda obejmowac:
- robocizne bezposrednia wra/. z lowarzyszacymi koszEami,
- wartosc zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania. ewenlualnych ubylkow i
(ransporlu na tcrcn budowy,
- wartosc pracy sprzclu wraz z towarzyszacymi kos/Iami,
- koszly posrednie, /.ysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podalki obliczone zgodnie z obowiazujacyini przepisami.

Do ecu jednostkowych nie nalezy wliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagaii warunkow umowy i wymagaii ogolnych zawarlych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszyslkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegohiione w koszlorysie.

9.3. Ohjazdy, przejazdy i organizacja riichu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projeklu i odpowiednimi inslytucjami
projektu organizacji ruchu na c/as Irwania hiuiowy, wra/ z dostarcz.cn Jem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnicii wynikajacych z poslcpu
robot,
(b) ustawicnie tymczasowego oznakowania i oswiellenia zgodnie z wymaganiami be/pieczciistwa ruchu,
(c) oplaty/dzierzawy terenu.
(d) przygotowanie terenu,
(c) konslrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(0 lyuiczasowa przebudowe ur/adzen obcycli.

Koszt t i t rzymania ohjazdow/przcjazdow i organizacji ruchu obejmuje:
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(a) oczyszczanie, pr/estawicnic, pr/ykrycic i usuniijcie lymczasowych oznakowan pionowych, poziomycli,
baricr i swiatcl,
(b) utrzyrnanie plynnosci ruchu publicznego.

Kos/.l Hkwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obcjmujc:
(a) usunitjcie wbudowanych mater ia low i oznakowania,
(b) doprowad/cnie lerenu do stanu pierwolnego.

10. PRZEP1SY ZWI^ZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowkmc (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poznicjs/ymi zmianami) .
2- 2. Zarzad/.enie Minisira IntVastruklury / dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu

i ro/biorki oraz lablicy intbrmacyjncj (D/,. U. Nr 138, poz. 1555).
3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pozniejs/ymi

zmianami).
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D-01.01.01
TYCZENIK TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPR7E.T
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PtATNOSCI
10. PRXEPISY

18



1. WSTF,P

l.l.PrzedmiotOST

Przedmiolem niniejszej ogolnej specyl'ikacji lechnicznej (OST) sa wymagania dotyczqce wykonania i
odbioru robot zwiazanych /, tyczeniem trasy kanali/,acji i jcj punklow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna spccyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podslawe oprucowania szczegolowej
specyfikacji technic/nej (SST) slosowanej jako dokument przetargowy i konlr;iklowy przy zlecaniu i
rcali/acji robot na drogach krajuvvycli i wojewodzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach micjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obj^lych OST

Ustalenia /awarte w ninicjs/,ej specyfikacji dotycza zasad prowadzeimi robot zwiazanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenic lereiiie przebiegu trasy drogowcj
oraz polo2:enia obieklow inzymerskich.

1.3.1. Odlworzcnie trasy i piniktow wysokosciowych

W /,akrcs robot pomiarowych, xwitjzanych z odlworzcnicm Irusy i punklow wysokusciowych
wchod/,(j:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punklami (wyznac/enie osi),
c) wy/,naczcnie dodalkowych punktow wysokosciowych (rcperow roboczych),
d) wy/.naczenic przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszc/.eniem ora/ o/.nakowanie w sposob

ulatwiajacy odszukanie i ewcntnalne odtwor/enic.

1.3.2. Wyznac/enic obiektow mostowych

Wyznaczenic obicklow mostowych obejmuje sprawd/enie wyznaczenia osi obieklu i punklow
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrone ich przcd zniszczeniem, o/.nakowanic w
sposob ulatwiajacy odszukanie i cwenlualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obieklu (konlur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslcnia podstawowe

1.4.1. Punkty glownc trasy - punkty zalamania osi trasy, punkly kierunkowe oraz poc/.alkowy i koncowy
punkt li'a.sy.

1.4.2. Pozostale okreslenia potlslawowc s^j /.godnc z obowia/ujacymi, odpowiednimi polskimi nonnami i /,
definicjanii podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wyrnagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczacc robot

Ogolne wymagania dolyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. MATERULY

2.1. Ogolne wymagania dolyc/^ce materiatow

Ogolne wymagania dotyc/qce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wym;igania ogolne" pkl 2.

2.2. Kodzuje materiafow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub prelem
stalowym, slupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone po/a granic^ robot ziemnych, w sqsiedztwic punktow zatamania trasy,
powinny mice srednicc od 0,15 do 0,20m i dlugosc od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy siosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i
dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktow ulrwalanych w istniejacej nawier/chni bolce slalowe srednicy 5 mm i
dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,,Swiadki" powinny miec dlugosc okoio 0,50 m i przekroj prostokatny.
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3. SPRZIJT

3.1. Ogolnc wymagania dotyczsjce sprz^tu

Ogolne wymagania dotyc/ace sprzctu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2, Sprz^t poiniarowy

Do odtwor/enia sytuacyjnego triisy i punklow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzel:
teodolily Uih tachimctry,
niwclatory,
dalmicrze,
lyczki,
laty,
tasmy slalowe, szpilki.

Sprzct stosowany do odtwor/enia trasy drogowej i jej punklow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanic wymaganej dokhidnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolnc wymagania dotyczqce transportu

Ogolne wymagania dolyczace Iransporki podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne7' pkt 4.

4.2. Transport sprzctu i materiatow

Sprzet i rnatcrialy do odtworzcnia trasy mozna przewozic dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bye wykonane zgodnie / obowiazujacymi Instrukcjami GUGiK (od 1 do
7).

Przcd przystapieniem do robot Wykonawca powinien pr/ejac od Zamawiajacego dane /awierajace
lokalizacjc i wspofrzednc punktdw glownych trasy ora/ rcpcrow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przcprowacl/ic
oblic/.enia i pomiary geodezyjne nie/b?dne do szczegolowcgo wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bye wykonane pr/ez osoby posiadajace odpowiednie kwal i f ikacjc i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzynicra o wszelkich bledach wykrylych w
wylyczeniu punklow glownych trasy i (lub) reperow roboczych. Blcdy te powinny bye usunietc na kos/l
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzic c/.y rzedne lerenu okrcslone w dokumentacji projeklowej sa zgodne
z rzcc/ywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwicrdzi, ze r/ec/,ywiste rzedne lerenu islolnie rozni^
si^ od rzednych okreslonych w dokumentacji projeklowej, to powinien powiadomic o lym Inzynicra.
Wszystkie roboly dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych lerenu podanyeh w dokumentaeji projcktowcj i
r/cdnych r/ec/.ywistych, akceptowanc przez Inzyniera, /oslana wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanic powiadomienia Inzynicra o/nacza, zc rohoty dodalkowe w t a k i m przypadku ohciaza
Wykonawce.

Wszyslkie roboly, kiore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nic moga bye rozpoczetc przcd
zaakccplowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochron? wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczcn w czasie t rwania robot. Jezeli znaki pomiarowe pr/ckazane prze/ Zamawiajacego /ostiina
zniszc/one przez Wykonawc? swiadomic lub wskutck zanicdbania, a ich odtwor/.cnic jest konicc/.nc do
dalszego prowadzcnia robol, to /oslana one odlworzone na koszl Wykonawcy.

Wszystkie pozostalc prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalc/a do
obowiazkow Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wy/nacxenia punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzeholkowe trasy i inne punkty glowne powinny bye zastabilizowane w sposob trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub slupkow betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocnicxych,
polozonych poza granica robot ziemnych.

Zamawiajacy powinicn zalozyc roboczc punkty wysokosciowe (rcpcry robocze) wzdluz osi irasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie in/ynienskim.

Repery roboc/e nalezy zalozyc poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem irasy drogowej i
obieklow lowarzyszacych. Jako rcpcry roboczc mozna wykorzystac punkty stale na stabilnych, istnicjqcych
budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zaiozyc w postaci
slupkow betonowych lub grubych ksziaUownikdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez luzyniera.

Repery robocze powinny bye wyposazone w dodalkowe ozuaczenia, zawicrajacc wyraznc i
jcdnoznaczne okrcslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odlworzenie osi trasy

Tyczcnic osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumenlacje projeklowa oraz inne dane geodezyjne
przckazane przez Zainawiajacego, pr/,y wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo inncj osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumenlacji projektowej.

Do utrwalenia osi irasy w lerenic nalezy uzyc matcrialow wymienionych w pkt 2.2.
Usuni^cie pali z osi (rasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot /.astapi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady konlroli jako^ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkl 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem Irasy i punklow wysokosciowyeh
nalezy prowadzic wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznyeh GUGiK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wyinaganiami podanyini w pkl 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne /asady obmiaru robot

Ogolne /asady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkl 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednoslka obniiarowa jest km (kilomctr) odtworzonej trasy w lerenie.

8. OUB1OR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwiazanych /. odlworzeuiem Irasy w terenie nastepuje na podstawie s/kicow i
dzicnnikow pomiarow geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca prxedklada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz^ce podstawy platno^ci

Ogolne ustalenia dolyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne"
pkl 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ccna 1 km wykonania robol obejmuje:
sprawdzcnic wyznaczenia punktow giownych osi trasy i punktow wysokosciowyeh,
uzLipeluienic osi Irasy dodatkowyini punklami.



- wy/nac/enic dodalkowych punktow wysokosciowych.
- zastabilizowanie punklow w sposob trwaly, ochrona ich pr?,ed /niszczeniem i oznakowanie ulatwiajacc

ods/ukanie i ewenlualne odtworzenie.
Platnosc robot zwiazanych 7, wy/nac/,eniem obiektow mostowych jest ujela w koszcie robot.

10. PRZEPISY ZWIy\ZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne /.asady wykonywania prac geodczyjnych.
2. Inst rukcja techniczna G-3. Gcodczyjna obsluga inwestycji, CJIowny Urzad Gcode/ji i Kartografii, Warszawa

1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Gcodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.
4. Inslrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geode/yjna, GUGiK 1983.
5. Inslrukcja technic/,na G-4. Pomiary syluacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979.
6. Wylyc/,ne leehniezne G-3.2. Pomiary rcalizacyjnc, GUGiK 1983.
7. Wytyczne tcchnicznc G-3.1. Osnowy rcali/.acyjne, GUGiK 1983.
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I KANALOW.

1. WST^P

l.l.Przedmiot OST

Przedmiolem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) s£| wymagania dolycz^ce wykonania i
odbloru robot zwiay.anych z rozbiorka elementow drog, chodnikow, ogrodzen i przepustow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazuj^cg podstaw^ opracowania szczegolowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przctargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot w drogach. Zalcca si? wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i
gminnych powialowych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Uslalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dolycz^ zasad prowadzenia robot zwi^zanych z rozbiorka;
warstw nawier/xhni,
kraweznikow, obrzezy i opornik6w,
sciekow,
chodnikow,

ogrodzen,
barier i poreczy,
znakow drogowych,
przepustow: betonowych, zelbelowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sq zgodne z obowi^zujqcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczijce robot

Ogolne wymagania dotycz^ce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
,,Wymagania ogolne" pkl 2.

3. SPRZIJT

3.1. Ogolne wymagania dotyczqee sprz^tu

Ogolne wymagania dotyczace sprz?tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprz^t do rozbiorki

Do wykonania robot zwia/anych /, rozbiork^ elementow drog, ogrodzeii i przepustow moze bye
wykorzystany sprzel podany ponizej, lub inny zaakceplowany pr/,ez Inzyniera:
spycliarki,
tadowarki,
zurawic samochodowe,
samochody ciezarowe,
zrywarki,
mloty pneumutyczne,
pily mechaniczne,
frezarki nawierzchni,
koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wyniagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace iransportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61ne" pki 4.

4.2. Transport materiaJow z rozbiorki

Material z rozbiorki mozna przewozic dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, ogrodzeri i przepustow obejmujq usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3. zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych
przez Inzyniera.
Jesli dokumenlacja projektowa nie zawiera dokumeniacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier
moze polecic Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materialow.
Roboty rozbiorkowe mozna wykonywac mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inzyniera.
W przypadku rob6t rozbiorkowych kanalu nalezy dokonac:

• odkopania kanalu,
• rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje sie odzyskac, w spos6b recx.ny lub mechaniczny z ew.

przecieciem pretow zbrojeniowych i ich odgieciem,
• demonta±u prefabrykowanych elementow przepustow (np. rur, elementow skrzynkowych, ramowych) z

uprzednim oczyszczeniem spoin i cz^sciowym usuni^ciu law, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zatozeniu ponownego ich wykorzyslania,

• oc/yszczenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtornego uzycia (z zaprawy, kawalkow
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.
Wszystkie elementy mozliwe do powiornego wykorzystania powinny bye usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja^ si? wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiezc
je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.
Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja si? wlasnoscifj Wykonawcy, powinny bye usuniete z terenu
budowy.
Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog, ogrodzeri i kanalow znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny bye tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg61nos"ci nalezy zapobiec gromadzeniu si^ w nich wody opadowej.
Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si? wykonania wykopow drogowych nalezy wypelnic, warslwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic zgodnie z wymaganiami okreslonyini w
OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".
Dopuszcza sie zamulenie kanalow piaskiem w porozumieniu z Inwestorem oraz z Inzynierem/
FCierownikiem projeklu i projektantem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROB6T

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkl 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Konirola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie komplelnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzcnia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.
Zageszezenie gruntu wypelniajacego ewenlualne dofy po usuni?lych elementach nawierzchni, ogrodzeii i
przepustow powinno spemiac odpowiednic wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61ne" pkt 7.
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7.2. Jednostka obmianma

Jednostka obmiarowa robot /wia/anyeh z rozbiorka, elemtnlow drog i ogrod/en i kanalow jest:
dla nuwier/chni i chodnika - in' OneLr kwadralowy).
dla kraweznika. opornika. obr/eza. sciekow prefabrykowanych. ogrodzeri. barier i poree/y - m ( inc i r ) ,
dla znakow drogowych - s/,t. ( s / tuka) ,
dla kanalow i ich clemcnlow
a) rurociagow 1 nib.
b) elemento w kunatu-obiektmv - 1 kpl .

8. ODBIOK ROBOT

Ogolne /asady udbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pki 8.

9. PODSTAWA PLATNOSC1

9.1. Ogolne ustalenia dotyciijci- podstawy plalnusci

Ogolnc uslalcnia dotyc/acc podshiwy ptainosci podano w OST D-M-00.00.00 . ,Wymagania ogolnc" pkl 9.

9.2. Cena jeclnoslki obmiarowej

C""cna wykonania robot obcjnuijc:
a) dla rozbiorki vvar^lw nawicr/chni:
- wy/jiac/enic powierzdini pr/c/nac/.oncj do ro/biorki.
- roxkucic i /.crwanie nawicr/chni.
- cw. prxcsortowanie matcriatu uzyskancgo z rozbiorki, w cclu ponowucgo je j uzycia, z ulozcniein na
poboczu.
- zahulunck i wywiczienie niatcrialow / rozbiorki,
- wyrownanic podloza i upor/adkowanie lerenu rozbiorki:
b) dlu rozbiorki krawxvnikow. obi'zczy i opoinikow:
- odkopanic krawcznikow, obr/.ezy i opornikow wraz z wyjccitiu i oc/yszc/enieni,
- /erwanie podsypki cemenlowo-piaskowej i cw. law,
- zaiadunek i wywiezienic malcrialu z ro/biorki,
- \vyrownanic podloza i upor/adkowanie icrcnu ro/biorki;
u ) dla rozbiorki scieku:
- odbloni<;ciL' suicku,
- njczne wyjccie elemenlow sciekowych wra/. / oczyszczcnicm,
- ew. przesorlowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponowncgo jego uzycia, z ulozeniem na
]ioboc/u,
— zcrwanic podsypki ceinenioxvo-piaskowcj,
- uzupclnicnic i wyrowname podio/a.
- /a ladunck i wywoz matcrialow / rozbiorki,
- uporzijdkowanic lerenu ro/biorki;
d) dla ro/biorki chodnikow:
- rec/nc wyjccic plyl chodniki>wych, lub ro/kucie i zcrwanic innych maicnalow chodnikowych.
- ew. pr/.e.sorlowanie matcr ia tu u/yskancgo / rozbiorki w cclu ponowncgo jcgo u/ycia, / utozciiiein na
poboczu,
- zcrwanic podsypki ccrncniowo-piaskowcj,
- zaladunck i wywiezienic malcrialow z rozbiorki,
- wyrowname podloza i upor/adkowanie tcrciui roy.biorki;
c) dla ro/biorki ogrod/.ei'i:
- deiuonla/ ek'inentow ogrod/cnia.
- odkopanic i wydobycie. slupkow wraz / rundamenlem,
- zasypanic dolow po slupkach z /ages/c/enicin do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- ew. przesorlowanie matcrialu uzyskancgo z rozbiorki, w celu ponownego jcgo uzycia, z Lilozcnieni u
stosy na poboc/u,
- zaladunck i wywiezienic malerialow z rozbiorki,
- uporzadkowanie tcrcnu ro/biorki;
D dla rozbiorki haricr i porcc/y:
- demontai clcnientow bariery lub poreczy,
- odkopanic i wydobycie slupkow wraz z tundarncntem,
- zasypanie dolow po slupkach wraz z zages/c/cnicm do u/yskania Is > 1.00 wg BN-77/8931-12 [9|,
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— zaladunek i wywiczicnie matcrialow z rozbiorki,
- uporzadkowanie lerenu ro/biorki;
g) dla ro/biorki znakow drogowych:
- demontaz lablic znakdw drogowych ?,c stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkow,
- zasypanie dofow po sUipkach wraz z zageszczcnicm do u/yskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 |9],
- zaladunek i wywiezienie marerialow z rozbiorki,
- uporzadkowanie tercnu rozbiorki;
h) dla ro/biorki przepustu:
- odkopanic pr/epustu, fundamentow, law, umocnicii ilp.,
- ew. ustawienic rusztowaii i ich pozniejs/.e rozebranie.
- ro/ehranie clcmcntow przcpuslu,
- sortowanic i pryzmowanie odzyskanych materialdw,
- zaladunek i wywiezienie matcrialow 7, rozbiorki,
- zasypanie dolow (wykopow) gruntem z zagcszczcnicm do u/yskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzadkowanie terenu rozhiorki.

10. PRZEPISY ZWI^ZANE

Normy

PN-D-95017

PN-D-96000

PN-D-96002

PN-H-74219

PN-H-74220

PN-H-93401

PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Surowicc dtv.cwny. Drewno tartacznc iglastc.

Tarcica iglasla ogolnego przeznac/enia

Tarcica lisciasla ogolnego przeznaczcnia

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco
ogolnego slosowania
Rury slalowe bez S/WLI ciagnione i walcowane na
ximno ogolnego przcznac/enia
Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

Katowniki nierownoramienne slalowe walcowane na
goraco
Gwozd/ie budowlane. Gwozdzie / ir/picniem
gladkim, okraglym i kwadratowym
Oznaczcnie wskaznika zageszczcnia grunin.
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D - 02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW

W GRUNTACH NIESKALISTYCII

1. WSTIJP
2. MATKR1ALY (GRUNTY)
3. SPR/F/T
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROB(')T
6. KONTKOLA JAKOSCI ROBOT
7. OB.MIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZKP1SY /WIA/ANE
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1. WSTEP

l.l.Przedmiot OST

Pr/cdmiolcm niniejszcj ogolncj spccyfikacji lechiiicznej (OST) sq wymagania dot yc/.ace wykonnni; i i
odbioru wykopow w gruntach nieskalislych.

1.2. Zakrcs stosowania OST

Ogolna specyi'ikacja techniczna (OST) sianowi obowiazujaca podstawe opracowania szc/.egolowej
spccyfikacji technic/.ncj (SST) stosowanej jako dokumcnt przelargowy i konlniklowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca sic wykor/ystanic OST pr/y /lecaniu robot na drogach wojewodzkieh, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakrcs robot ob.jetych OST

Ustalcnia zawarlc w niniejs/ej spccyfikacji doiyc/.a /asad prowadzcnia robot /iemnych w c/asic
budowy Uib moderni/acji drog i obcjmuja wykonanic wykopow w gruntach nicskalistych.

1.4. Okrcslcnia podstawowe

Podsiawowe okreslcnia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkl 1.4.

1.5. Ogolnt1 wymagania dotycxace robot

Ogolnc wymagnnia dotyczacc robtil podano \ OST D-02.00,01 pkl 1.5.

2. MATER1ALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rod/.imym. ktory bcdzic stanowi! podloze
nawier/.clini. Zgodnie z Katalogiem lypowych konsirukcj i nawier/chni podatnych i pcilsztywnych f 12]
powinicn charuktery/owac si? grupa nosnosci G]. Cidy podlo/e nawier/chni /.akhtsyfikowano do innej
grupy nosnosci, nalczy podloze doprowndzic do grupy nosnosci C i , zgodnie z dokunientacja projeklowa i
SST.

3. SPRZF/r

Ogolnc wymagania i ustalcnia dolyc/ace spr/.ctu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolnc wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Za.sady prowadzcnia robot

Ogolnc zasady prowadzcnia rohoi podano w OST D-02.00.01 pkl ?.
Sposoh wykonania skarp wykopu powinicn ywarantowac ich slalecznosc w catym okrcsie

prowad/enia robot, a napruwa uszkodzcn, wynikajacych z nieprawidlowego uks/taltowania skarp wykopu,
ich podciycia lub innycli odslepstw od dokumenlacj i projeklowej obciaza Wykonawce.

Wykonawca powinicn wykonywac wykopy w t a k i sposob, aby grunty o roznym stopniu pr/ydatn<isci
do budowy nasypow byly odspajanc oddzielnie. w sposob unicmozliwiajacy ich wymieszanic. Odstepstwo
od powyzs/.cgo wymagania, uzasadnionc skomplikowanym ukladcm warslw gcotcchnicznych, wymaga
zgody Inzynicra .

Odspojonc grimly pr/.ydalne do wykonania misypow powinny bye bezposrcdnio wbudowane w nasyp
luh przcwiczionc na odklad. O ilc In/ynicr dopusci czasowe skladowanic odspojonych grunlow, nalezy jc
odpouicdnio zahc/.picc/yc przed n;idmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wyniii^ania dotytzace zag?s/xvcnin i nosnosci ^runtu

Zagps/c/enie griintu w wykopach i micjscach zcrowycli robi>t zicmnych powinno spclniac
wymagania, dolyczacc m i n i m a l n c j warlosci wskaznika zageszc/cnia (10, podancgo w tahlicy 1 .



Tahlicu 1. Minimalne warlosci wskaznika zagcszc/enia w vvykopach i miejscach zcrowych robol / iemnych

Si re la
korpusu

Gorna warslwa o
grubosc] 20 cm

Na glebokosci od 20
do 50 cm od
powier/.chni rohol
zicmnych

Miiiiinalna wartosc 1,, dla:
auloslrad

i drog
eksprcsowyeh

1 .03

1 .00

ini iych drog
kalegoria ruchu

KR3-KR6

1,00

t.oo

kalcgoria ruchu
K R 1 - K R 2

1.00

o.y?

Jezeli grimly rod/.iinc w wykopach i miejscach zerowych me spclniaji) wymaganego wska/nika
zag^szczenia. to przed ulozeniem koiislrukcji i iawicrzchui nalezy jc dog<?scic do warlosci !„, podanych w
tablicy 1.

Jcveli wartosci wskaznika zagcszczenia okreslone w tablicy 1 iiie inoga bye osiagniete pr/cz
bczposrcdnie zag^szczanic gruntow rodzimych, to nalezy podjac srodki w celii ulcpszcnia grunlu podloza,
umozliwiajaccgo u/.yskanic wymagauych warlosci wskaznika zagi^s/czenia. Mozliwc do zaslosowania
srodki. o ile nie sa okreslonc w SST, proponujc Wykonawca i przcdstawia do akccplacji Inzynien)wi.

Dodalkowo mozna spi'awdzic nosnosc vvarslwy grunlu na powierzchni robol /icnmych na podstawic
pomiai'u wlorncgo inodulu odkszlalcenia E2 zgodnie z PN-02205: lyJK [4] rysunek 4.

5.3. Kuch buthmlnny

Nic tialezy dopus/czac ruchu budowlancgo po dnic wykopu o ilc grubosc warslwy grunlu (nadkladu)
powyzcj r/.ednych robot /.icinnych jest mniejs/a n i z O , 3 m.

/ clnvila pr/ysiapienia do osialeczncgo prwfi lowania dna wykopu dopuszcza sic po nini jedynie ruch
maszyti wykonujacych l^ c/ymios'c budowlana. Mo^c odbywac sic jcdynie spoiadyc/ny I'uch poja/.dow,
klorc nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusti.

Naprawa uszkodzcn powierzchni I'obol zicmnych. wynikajacych z nicdolr/.ymania podanych powyzcj
warunkow obciaza Wykonawcv' robot /icmnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Oyolnc zusudy kontroli jakosci robot

Ogolne zasady konlroli jakosci rohol podano w OST D-02.00.01 pkl 6.

6.2. Kuutrola \vykonania \\ykopo\

Konirola wykonania wykopow polega na sprawdzcuiu zgodnosci z wyniaganiani i okres'loiiyini w
dokumcnlacji projcklowcj i SST. W czasie konlroli szczcgolna uwage nalcv.y zwrocic na:

a) sposob odspajania grunlou1 nie pogarszajaey ich wlasciwosci.
b) zapewnienie stalecznosei skarp,
c) odwodnicnic wykopow w c/asic wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
tl) dokladno.sc wykonania wykopow (usyluowanic i wykohczcnie),
c) zageszczcnic gonicj strcl'y korpusu w \\-yk.opie wedlug wymagah okrcs'lonych w pkcic 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogcilnc zasjuly ohmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robol podano w OST D-02.00.01 pkl 7.

7.2. Jcdnoslka obmiarowa

Jcdiioslka ohmiarowa jcs! m" (melr szes'cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odhioru robol podano w OST D-02.00.01 pkl S.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ognlnc uslalenia dotyczijce podstawy plalnosci

Ogolne ustalenia dotyc/acc podstavvy platnosci podano vv OST D-02. 00. 01 pkt 9.

9.2. Cena jcdnostki obmiarowej

C'ena wykonania 1 m wykopow w gruntach nleskalislych ohcjmnjc:
- prate pomiarowe i rohoty pr/ygotovvavvc^c,
— o/.nakowanie robot,
- wykonanic wykopu L Iraiisporlem urohku na nasyp luh odklad, (ibcimujace: odspojcnic.
przcmicszczcnic, /.aladunck, pr/cwic/icnie i wyladunek.
- odwodnicnie wyknpu na c/as jego vvykonyvvania.
- prot ' i lowanie dna wykopu, rowow, skarp,
- /agcs/c/cnit; powier/chni wykopu,
- pr/.c pro wad/en ie poiniarovv i badan laboratoryjnych. wymaganych w specyfikacji tcchnic/,ncj,
- m/.plantowanie urobku na odklad/ie.
- wykonanic, a nastcpnie ro/.ebranie drog doja/.dowych.

lerenu.

10. PR7EPISY ZWI^XANE

Spis pr/,cpisow /wiazanych podano w OST D-02. 00. 01 pkl 10.
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I. WST^P

l.l.PrzedmiotOST

Przedmiotem ninicjszej ogolnej specyfikacji techniczncj (OST) sa wymagania dolyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z budowa kanalizacji sanitarnej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowia/.ujacg podstawc opracowania szczegolowej
specyfikacji lechnicznej (SST) stosowanej jako dokumcnt przelargowy i konlraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych i wojewod/kich.

1.3. Zakres robot ohj?tych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza /asad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem kanalizacji sanilarnej.

1.4. Okreslcnia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna - siec kanali/.acyjna zewnelrzna przeznaczona do odprowadzania sciekow.

1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanal - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania sciekow.

1.4.2.2. Kanal sani larny - kanal przeznaczony do odprowadzania sciekow sanilarnych.

1.4.2.3. Przykanalik lub przylacze- kanal przeznaczony do polaczenia instalacji w budynku z sieci^
kanalizacji sanitarnej.

1.4.2.4. Kanal zbiorczy - kanal przeznaczony do zbicrania sciekow z co n a j m n i e j dwoch kanalow bocznych.

1.4.2.5. Kolektor glowny - kanal przeznaczony do zbierania sciekow 7. kanalow oraz kanalow zbiorczych i
odprowadzcnia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanal nicprzelazowy - kanal zamknicly o wysoko^ci wewnelrznej mniejszcj niz 1,0 m.

1.4.2.7. Kanal przeiazowy - kanal zamkniety o wysokosci wewnelrznej rdwncj lub wi^kszcj niz 1,0 m.

1.4.3. Urzadzenia (elenienty) uzbrojenia sicci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - slud/Jenka rewizyjna - na kanale nicpr/eJazowym przeznacxona do
kontroli i prawidlowej eksploatacji kanalow.

1.4.3.2. Sludzienka przclotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zahimaniach osi kanalu w
planie , na zalamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach proslych.

1.4.3.3. Studzienka polaczeniowa - sludzienka kanalizacyjna pr/cznac/ona do laczenia co n a j m n i e j dwoch
kanalow doplywowych w jedcn kanal odplywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - stud/ienka kanali/acyjna majaca dodalkowy przcwod pionowy
nmozliwiajacy wylracenie nadmiaru cnergii sciekow, splywajqcych z wyzej polozoncgo kanalu
doplywowcgo do nizej potozonego kanalu odplywowcgo.

1.4.3.5. Studzienka bezwlazowa - slepa - studzienka kanalizacyjna przykryla stropem bez otworu
wlazowego, spelniajaca funkcje studzienki polaczeniowej.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przelazowym przeznaczona do kontroli i
prawidlowej eksploatacji kanalow.

1.4.3.7. Komora polaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej dwoch
kanalow doprywowych w jeden kanal odplywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komora majaca pochylni? i zaglebienie dna umozliwiajacc
wytracenie nadmiaru energii sciekow splywajacych z wyzej polozoncgo kanalu doplyvvowego.

1.4.3.9. Wylot sciekow - element na koncu kanalu odprowadzajaccgo scicki do odbiornika.

1.4.3.10. Przejscie syfonowc - jedcn lub wicccj zamknieiych przewodow kanalizacyjnych z rnr zcliwnych,
stalowych lub zelbelowych pracujacych pod cisnienicm, przcznaczonych do przeplywu sciekow pod
przcszkoda na trasie kanalu.

1.4.3.11. Zbiornik rercncyjny - obiekt budowlany na sieci kanalizacyjnej przeznac/ony do okrcsowego
zalrzymania czesci sciekow opadowych i zredukowania maksymalnego natezenia przeplywu.



1.4.3.12. Przepompownia sciekow - obickt budowlany wyposazony w zespoly pompowe, instalacjc i
pomocnicze urzadzenia technicznc, przeznac/.one do przepompowywania sciekow /, poziomu ni/s/ego tia
wyzs/,y.

1.4.3.13. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru sciekow opadowych. splywajacyeh do kanalu z
Litwardzonych powierzchni ierenu.

1.4.4. Elementy stud/ienck i komor

1.4.4.1. Komora roboc/a - /asadnicza czesc sludzicnki lub komory przcznuczona do ezynnosci
cksploalacyjnych. Wysokosc komory roboczej jesl to odleglosc pomiedzy rzedna dolnej powierzchni plyty
lub innego elementu przykrycia skidzienki kib komory, a rzedna spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchuia zicmi, przc/.naczony do
zejscia obslugi do komory roboczcj.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komury - plytti przykrywajaca komory roboc/.a.

1.4.4.4. Wlaz kanalowy - element zeliwny przcznaczony do przykrycia pod/Jeumych yiudzienck
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy doslep do urz^dzeii kanalizacyinych.

1.4.4.5. Kincla - wyprofilowany rowck w dnie sludzienki, przeznaczcmy do przeplywu w nim sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - clement dmi studzienki lub komory kaiializacyjnej pomiedzy kincta a sciana komory
roboczej.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sq /godnc /, obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i /
definiejami podanymi w OST D-M-00.(H).00 ,,Wymagania ogolne" pkl 1.4.

1.5. Ogolne vvymagania dotycz^ce robot

Ogolne wymagania dolyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagauia ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

zaprojektowano z nast^pujatych rur :
> ,200 - rury PVC200 SN4, lite, laczone na kielich z uszezeika
> SludniePVC425.315izlb.1000 z wlazami 25 ton
Przewiduje sit; budow^ kanalizacji z rur i ksztaltck PEHD Iqczonych kielichowo z usxxzelka gumowij o
nosnosci SN8.

Wymagania dla rur kanalizacji sanilarnej:

1. Rury musza posiadac szlywnosc obwodow;) polwierdzona badaniem /godnie z PN-EN ISO 9969
rowna 4 kN/m2
2. Na powierzchni zewuetrznej, rury musza posiadac trwale napisy L powlarzalnoscia co 2 meiry
zawierajace miedzy innymi: nazwe producenta, nazw? wlasnEj rury, material, sreduice, klas<; sztywnosci
obwodowej, serie produkcyjna, dokument oduiesienia (numer Aprobaty Techniczncj)
3. Na powierzchni wewnctrznej, rury aius/.a posiadac trwale napisy zawicrajqce: miedzy innymi na/.we
wlasna rury, material, sredniee, klase sztywnosci obwodowej.
4. Rury miis/ij bye wykonanc /. polietylenu PEHD z zewnetrznym plaszczem w kolorze czarnym
gwarantujacym pelna odpornusc ua promicnie UV. Scianka wewnetrzna rury w kolorze jasnym
ulatwiajacym inspekeje.
5. Rury musza posiadac dt>puszezenie do skladowania w otwartych magazynach bcz l imilu czasowego
6. / uwagi na podwyzszone wlasciwosci termoizolacyjne rury sa odporne ua okresowc wyslapienia
warunkow przemarzania grunlu.
7. Dla srednic DN=1D< 1000mm rury i ksztat tki laczone sa przy pomocy zl^czki kiclichowej (lub
dwukielicha), z uszczelka co uajmniej dwuwargowa z EPDM (lub SBR) osadzonE} w gniazdaeh zlaczki.
8. Zastosowany system winien zapewniae mozliwosc monlazu w obnizonych lemperalurach - do -20 st
C
9. Projektowanc rury zaehowuja wysoka clastycznosc w tcmperaturach ujemnych stwarzajqca
mozliwosc uktadania rurociagow w strefie zamarzania gruntu przy bardzo malych przykryeiach grunlu nad
rura.
10. System musi zapewniae mozliwosc wykonania ksztallek speejalnych wg indywidualnego projektu up.
dyfuzory, syfony, luki o nietypowych kaiaeh, nielypowe trojniki tzw. portki itp.
1 1 . Projeklowanc rury musza posiadac wysoka odpornosc chemiczna na scicki agresywiie zgodnie z
tabela odpornosci chemicznej dla PEHD okreslona w Raporcie Technicznyin LSO/TR 10358. W
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szczcgolnosci inusza posiadac odpornosc na dzialanie \vielu agresywnych zwiazkow chcmic/nych, w tym
na /.wiazki ropopochodne powodujace korozjc i proccsy siar/cnia sic rur z matcrialow innych niz PH.
12. Projeklowane rury musza posiadac niski i niczmienny w czasie wspolczynnik chropowalosci
bezw/glednej ,,k".
13. Projektowane rury musza, posiadac wysoka odpornosc na scicranie potwierd/ona badaniami - lest
Darmstadt - Bassel.
14. Rury. kszta l tk i i studzienki mus/.a stanowic kompletny, koinpalyhilny system, umozi iwia jacy
wykonanic niclypowych podlaczeri i doslosowanie systemu do indywidualnyeh potr/cb pro jek lu
zapewniajac szc/.elnosc calcgo ukladu.
15. Fi lemenly systemu inusza hc/wzglcdnic posiadac :
• Aprobate Techniczna ITB i IBDiM - rury, ksztal tki , sludnic
• Dopuszczenie do siosowania na Icrenach szkod gorniczych wydanc pr/ez CilG Katowice - rury.
kszta l tk i , s tudnic
16. Produccnt musi posiadac mozliwosc doslarc/cnia Swiadectwa Odbioru 3.1 zgodnc / norma PN-KN
10204-3.1, potwierdzajaccgo /got! nose / /amowicnicm, / podaniem wynikow hadan koniroli odbiorc/cj.
17. Producenl musi /apcwniac mo/liwosc samod/iclncgo wykonania losowych tcstow (na zadanic
k l i e n t a ) hadania s/tywnosci obwodowcj doslarc/anych rur celem potwierdzcnia deklarowanych wartos'ci.
18. Producenl rur musi /apevvniac mozliwosc dohorii/sprawdy.enia s/jywnosci obw<idowej rur /.a pomoca
progranui dla projcktantow. wykonawcow i inspcklorow nad/oru dla warunkow grunlowych okrcslonych w
projckcic.

4_,4 Wytyczne montatowe kanali~(icii

Przcd przystapicnicm do nionla/u rury nuis/4 bye skontrolowanc pod w/gledem ujavvnicnia cweniualnyeh
us/kod/cn powstalych w c?:asic Iransporki i rozladunku. Rury nalezy precyzyjnie uslahilizowac w wykopic
(ak. aby byly utoxone ccnlrycznie.
Pr/.y stosowaniu dzwigni lub naciagarki do wciskania rur nale/y pamictac o stosowaniu drevvniane j

podkladki zabczpieczajacej kiel ich rury pr/,cd us/kodzcnicm.

4.5 fch'nienty n-hrojenia

Uzhrojcnicm projcktowanej kanali/acji j hcdq studnic rewi/.yjne usytuowane w micjscach projcklowanych
przylaczy oraz na zalamaniach.
Kanal uzbrojono \ studzienki rcwizyjne i polaczeniovvc:
> Kanal na odcinkach prostych w odlcglosciach projcklowanych uzhrojono w typowc stud/ienki
rcwizyjne prd'abrykowane / twor/ywa sztucznego produkcj i np. Kac/murek. Mabo Tnrlcn, Wavin srednicy
425, 1000 7. /akmic/eniein lelcskopowyin lub dodatkowo pierscicniem zelbetonowym pod wtazem dla
studni fi.1000.

4.6. Rozwuizunia koli-ji - i.stniejticyin n~hn>ii'iiiem

Pr/cd przystapienicm do robol nalciy wylyc/yc ws/ystkic clcmcnty u/brojenia kolidujacc z projeklovvana
kanal i /ac ja .
Na trasic projcktowanej kanal izacj i stwicrd/.ono nastepujace elcmenty uzbrojcnia:

kabel telelbniczny
wodociag

W micjscach wylyc/onych ko l i z j i z istniejacym uzhrojcnicm. robot y / icmnc nale/y wykonywac rccznic pod
nadzorcm shizh cksploalacyjnych danego medium. Wystepujacc clcmcnty uzhrojenia po odkryciu nale/y
zabezpicczyc popr/cz ich podwies/cnie lub ulozcnic v\ korytkach drcwnianyeh (w zalcznosci otl wymagan
stu/.b eksploalacyjnych).
Wickszosc wyslepujacych elemenly uzbrojcnia poza przylaczami wodociagowymi /najdowac sic bcda nad
projcklowana kana l izac ja . Szczeg()lowe ro/.wiazania wysokoseiowe naniesiono na prol'tlach kanali/acji .
W Icrenie moga wystapic nie/iiiwcntary/.owane ur/ad/enia podzicmnc. ktorc po odkryciu nalezy Zillosic
(ulpowicilnini ski/hom.
• Prz.y skrzyzowaniu kanalizacji grawitacyjncj, z i s ln ic jacymi kablami lelefonic/nymi nic
ulo/.onymi vv kanal izacj i kablowcj przy odlcglosciacb pionowych micdzy zcwnetrzna scianka kana l izac j i a
kablem od 0.1 do 0.5 m Nalezy slosowac na kahlu /astosowac rurc ochninnq typu ..Arot". Kohcc rur
wyprowad/ic po 1 .5 m. poza os kabla.
• Przy zbli2eniach do slupfnv zachowac odlcglosc min. 1.0 m od slupa.
• Przy odlcglosciach scian wykopu od slupa mnicjszych niz 1.5 m pr/.cjscia wykonac za
pomoca podkopow lub pr/eciskiem.
• I ' 'wcntualtic rury osfonowe przy kolizji z istnicjaca siccia wodociagowa i kablami telcfoi i icznynii



zakladac pod nadzorem przedslawiciela wlasciciela sicci.
• Skrzyzowania z uzbrojeniem, z uwagi na plytsze lub glebsze posadowieiiie niz kanal, nie wymagaja
generalnie przebudowy, jedynie zabezpieczcii przez zawieszeiiie.
• W rejonie wszyslkich kolizji z kablamii telclbnicznymi wykop nalezy wykonywac rec/.nic.
• Po wykonaniu zasypki kanalizacji do poziomu posadowienia koliduj^cego uzbrojcnia nalezy zglosic
odbior kolizji do wlasciwej jednostki lub sluzby eksploatacyjnej.
Podczas zasypywania wykopu, w miejscach lokalizacji istniej^cego uzbrojcnia, grunt pod uzbrojeniem
nalezy dodalkowo ustabilizowac za pomoca mies/.anki piaskowo-ccmentowej

4.7 Podlo^e \HHJ kanalizacje

Kanalizacje nalezy ukladac na posypce piaskowej. Nalezy wykonac podloze piaskowo-zwirowe o
maksymalnej granulacji do 10 mm i grubosci 10 cm. Zageszczenie podloza wskaznik zageszc/enia min.
0,98. Rury do wysokosci 50 cm mid rur<j zasypac piaskiem. Sludnie rewizyjne obsypac piaskiem na calcj
wysokusci z zageszczeniem do wsk, zag. rownym 1,0 na calej dlugosci kanalizacji.

4.8 Wykopv i ic!i_^.ab

Projcktowana kanalizacja zlokalizowana zostala w poboczu drogi osiedlowej oraz pod droga o nawictv.chm
z bitumicznej. Dla wykonania wykopow nalezy usun^c nawier/.chnie w pasie o szcrokosci 2,0 m. a
nasiepnie w lym samym pasie nalezy usun^c podbudowt?.
Dla wykonania projektowanej kanalizacji nalezy wykonac wykopy o scianach pionowych, L pelnym
umocnicniem wypraskarni stalowymi ukladanymi poziomo lub plytami (ewentualnie szalunki skrzynkowe
pogrqzane), Szerokosc wykopow dla DN 200 mm -1,0 m.
Ze wzgledu na rodzaj gruntu i ?,ag!ebienie powyzej 1 m nie dopuszcza sie innego rod/.aju zabczpiec/.cnia
scian wykopow.
Zicmie / wykopow pod drog^ nalezy wywiczc na Icren wska/any pr/,e/ Inwcstora. Pod nawierzchnia,
bilumiczna wykonac prztrwieit rurami 300mm.

4.9 Z(isvi)\\V(inie_w\'kop<'>\\^i odtwvrzenie

Po wykonaniu kanalizacji wykopy nalezy w pierwszej kolcjnosci wypelnic zasypkq piaskowo-zwirowa (o
granulacji do 20 mm) do wysokosci 50 cm ponad wierzch rury, z jej zag^szczeniem min. 0,98. Nasiepnie
przystapic mozna do wypelniania wykopu zasypka piaskowo-zwirow^ o granulacji do 10 mm, /
zageszczaniem jej warstwami min. 0,98 dla glebokosci ponizej 1,5 m i wskaznika zageszc/enia min. 1,0 dla
glebokosci mnicjszych od 1,5 m, Podcza.s zasypywania wykopu, w miejscach lokalizacji istniejtjcego
uzbrojcnia, grunt pod uzbrojeniem nalc/.y dodatkowo nstabilizowac za pomocq mieszanki piaskowo-
cementowej.
Nawierzchnie przywrocic do slanu pierwotncgo.

4.10. Montaz kanatow.

Wszyslkie roboly ziemnc i instalacyjne nalezy wykonywac zgodnie z Polskij Norma PN-B-10736:1999
,,Roboly ziemne-Wykopy otwarte dla przewodow wodoci^gowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania". Odbior robot instalacyjnycli nalezy prowadzic zgodnie z Polskq Normq PN-92/B-10735
,,Kanalizacja-Przewody kanalizacyjne-Wymagania i badania przy odbiorze".
Moitlaz i zasypke prowad/,ic wg schernatu rye. 1.
Ryc. l .

GRUNT RODZIMY

zgodnin z wymogami teranu

STREFA NAD RURA,

STREFA OCHRONNA RURV
warttwaml

r?cznia lub nwchanicznl

WARSTWA WYRQWNAWCZA
me zag^szczai

naluralne lub wzmocnione

1 wymisry podano w [cm)



Rurociagi nalc/y ukladac na podhudowic z piasku grubosci 10 cm. Zasypke wykopow wykonac grunk-m
zageszczanym.
Rohoty budowlano-montazowe winny bye wykonywane pr/y uzyciu sprawnego sprzclu, pr/.ez pr/eszkolona
zaloge o odpowiednich kwalif ikacjach oraz pod nad/orem pracownikdw posiadajacych stosownc do lego
lypu rohdl uprawnienia.

4.10 Odwodniciue wykopow

7c wzglcdu na wyslepujacrj wode grunlowa ponizej poziomu icrcnu 2.5 m nie zachodzi ciagla konieijznosc
oclwadniania wykopow. W pr/ypadku wyslapienia wod gnmlowych nak-zy zaprzeslac poglcbicnia wykopu-
r/.edna wody musi pozostac ponizej dna wykopu.

3. SPR7,F/r

3.1. Ogolne wymaganhi dotyczqcc spr/^lu

Ogolne wymagania dolyczacc spr/<;lLi podano w OST D-M-Od.DO.OO ,,Wymagania ogolnc" pkl 3.

3.2. Sprx^t do wykonania kanali/.acji sanitarnej.

Wykonawca pr/yslepujacy do wykonania kanali/ .acji san i ta rne j powinicn wyka/ac sic mozliwoscia
korzyslania z nastcpujaccgo sprzelu:
- /nrawi hudowlanych samochodowych.
- koparek przedsiphiernych,
- spycharck kolowych lub gasiennicowych,
- spr/ctu do zagcszc/.ania gruntu.
- wciagarck mcchanicznych,
- bcc/kowo/6w.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transports

Ogolnc wymagania dotyczacc transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wyiiiagania ogolnc" pkl 4.

4.2. Transport rur kanatowych

Rury, zardwno PK jak i belonowe, moga bye pr/cwozone dowolnymi srodkami transportu w sposob
zahczpieczajacy je przcd uszkodzenicm lub /nis/czenicm.

Wykonawca zapcwni pr/ewc'v, rnr w pozycji po/ionicj w/dluz srodka transportu, /. vvyjalkiem rur
hetonowych o slosunku srednicy nomina lnc j do dlngosci, wickszcj niz 1.0 m. ktorc nalczy pr/.cu'o/ic \i pionowcj i tylko w jcdnej warslwie.

Wykonawca zahczpiec/.y wyroby pr/.cwozonc w po/ycji po/.iomcj piv.cd pr/esuwank*m i
ptv.ctaczanicm pod wplywem sil bc/.vvladnosci wyslepujacych w c/asie ruchu pojazdow.

I^rzy vvielowarslwowym ukladaniu rur gdrna warstwa nie rnoze przcwyzs/ac scian srodka transporlu o
wicccj niz 1/3 srednicy /ewnelrznej wyrobu .

Picrwsza warslwtp rnr kielichowych nale/y ukladac na podkladach drewnianych, /as poszczcgolne
warstwy w micjscach stykania sic wyrobow nalezy przckladac matcriatem wysciolkowym (o gruhosci
warstwy od 2 do 4 cm po ugniccenin).

4.3. Transport studni

Transport s lndni powinien odbywac sie samochodami w pozycji proslopadle do pozycji wbudowania.
Dla zabezpicczenia pr/cd uszkod/eniem przewozonyeh elementow. Wykonawca dokona ich

uszlywnienia przez zaslosowanie pr/ckladek, rozporow i kl inovv / drcwna. gumy lub innych odpowiednich
matcrtaldvv.

Podnos/enie i opuszczanie studni o srcdnicach 1.0 m nalezy wykonywac za pomoca m i n i m u m tr/cch
lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwocl/.ic prelabrykatu.

4.4. Transport ccgly kanalizacyjnej

Cegta kanal izacyjna moze bye pr/.cwozona dowolnymi srodkami transport LI w jcdnostkach
ladunkowych lub luzcm.

Jednostki ladunkowe nalczy ukladac na srodkach transportu samochodowcgo w jcdnej warstwie.
C^cgly transportowane luzem nalezy ukladac na srodkach przcwozowych scisle jednc obok drugich. w

jcdnakowcj liczbic vvarstw na powicrzchni srodka transportu.
Wy.st)kosc ladunku nic powinna przckrac/,ac wysnkosci hurt.
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t'cgly lu/cm moga bye pr/ewozone srodkami iransportu samochodowego pod warunkiem stosowama
opinek.

/akidunek i wyladunek eegly w jcdnoslkach ladunkowych powinien si? odhywac mechanic/nie /.a
pomoca ur/adzen wyposazonych w osprzct klcszczowy, widlowy lub chwytakowy. Xaladunck i wyladunek
wyrobow przewo/onych lu/cm powinien odbywac sie recznie pr/y uzyciu pr/yr/.admv pomocnic/ych.

4.5. Transport \vta/6w kanalowych

Wta/v kanaluwe moga bye iransporiowane dowolnymi srodkiiini transporlu w sposob /ahc/piec/ony
pr/cd pr/emieszc/aniem i us/kodzeniem.

Wla/y lypu cic/,kiego moga bye przewozone lu/cm, nalomiast t ypu Ickkicgo nalczy ukladac ua
paleiach po 10 s/l. i laczye tasmtf slalowa.

4.6. Transport \vpustuw zeliwnych

Skr/ynki kib ramki wpustow moga. bye przcwo^one dowolnymi srodkami Iranspoi'tn w sposob
/abe/piec/.ony pr/x'd przesuwaniem sic podc/as li-ansporlu.

4.7. Transport mieszanki bvtonowej

Do pr/-ewo/u inies/anki belonowej Wykonawca /.apcwni takic srodki inuisportuwc, klorc nie
spouoduja segrtigiicji sk l adn iko \v , /miany skladu micszanki, /anieczys/c/enia micszaiiki i ubnizcnia
tcinperaiLiiy pr/ckrac/aj£}ccj granice oki'cslona w wymaganiach lechnologic/nycli.

4.8. Transport kruszyw

Krus/ywa moga bye przewo/oiie dowolnymi srodkami transportu, w sposob /abe/picc/ajacy je pr/cd
/aniec/yszczeniL-iii i nadiniL-inym /awilgocenicm.

4.9. Transport cementu i jt'go pr/cchowywanic

'['ransporl ccincntu i pr/cchowywanie powtnny bye /godne / BN-88/6731-08 [ I n ) .

5. VVYKONANIK ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykunania robot

Ogolne /asady wykonania robol podano w OST D-M -00.00.00 ..Wymagania ogolnc" pkl 5.

5.2. Koboty przygotowawc/e

Pr/cd pr/ysUfpieniem do robot Wykonawca dokona ich wyiyc/enia i irwalc o/nac/y jc w terenie /.a
pomoca kolkow osiowych. kolkow swiadkow i kolkow krawedziowych.

W pr/ypadku niedosiatcc/ncj ilusci rcpcrow stalych, Wykonawea wbudujc repcry tymczasowc ( /
rzcdnymi sprawd/onymi przcz sluzby geodc/yjnc), a szkice syluacyjnc repertiw i ich r/vdnc przcka/c
Inzynicrowi.

5.3. Roboty zicninc

Wykopy nalczy wykunac jako wykopy otwarlc obudowanc. Melody wykonania robot - wykopu
(rec/.nic lub nicchatiicznic) powinny bye dostosowane do glcbokosci wykopu, danycli gcotcchnic/nych oi'a/
posiadancgo spr/.cin mechanic/ncgo.

S/crokosc wykopu uwarunkowana jcsi /cwneirznymi wymiarami kanutu, do ktorych dodaje MC
obusLronnic 0,6 111 jako /apas polr/cbny na dcskowanic scian i us/xv.elnicnic stykow. Dcskowanie scian
nalezy prowadxic w mi a re jcgo glcbienia. Wydobyty grunt / wykopu powinien bye wywic/iony piv.c/
Wykonawcc na odklad.

Dno wykopu powinno bye rownc i wykonane /c spadkiem uslalonym w dokumenlacji projektowcj.
przy c/,ym duo wykopti Wykonawca wykuna nil poziomic wyzs/.yiii ud rzcdncj projcktowancj o 0,20 in.

/djecic pozoslawioncj warslwy 0.20 m grunlu powinno bye wykonane bczposrcdnio pr/cd
nlozeniem przcwodow rurowych. Zdjeeie tcj warslwy Wykonawca wykona rce/nic lub w .spusoh
u/godniony z Inzyniereni.

W grnnlaeh skalislych dno wykopu powinno bye wykonane od 0,10 do 0,15 in glebiej od
projeklowanego pn/iomu dna.

5.4. Przygotowanic podtoza

W grunlaeh snchych piaszezyslych, zwirowo-piaszczystych i pias/c/ysto-gliniastych podlozem jest
grunt naturalny o nicnarus/onej slrukturze dna wykopu.

W grunlaeh nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podloze imlezy uykon;te / wacsavy
llucznui lub zwiru z piaskicni o grubosei od 15 do 20 cm Iqcznie z ulozonynii saczkami odwadniajaeynii .
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Dla przewodow o srcdnicy powyzej 0,50 m. na vvarslwie odwadniajacej nalczy wykonac fundanienl
hetonowy, zgodnie z dokumentacja prqjcktowa lub SST.

W gruntach skaiistych glinin.stych luh stanowiacych zbite ily nalezy wykonac podloze z pospolki.
zwiru luh t lucznia o grubosci od 15 do 20 cm. Dla przewodow o srcdnicy powyzcj 0,50 m nalezy wykonac
fundament hetonowy zgodnie /, dokumcntacja projcktowa luh SST.

Zageszczcnie podloza powinno bye zgodnc z okreslonyrn w SST.

5.5. Roboty montazowc

Jezeli dokutnenlacja projcklowa nic slanowi inac/cj. (o spadki i glchokosc posadowicnia rurociagu
powinny spclntac poni/sze warunki :
- najmnicjszc spadki kanalow powinny zapcwnic dopus/czalne minimalne prcdkosci pr/cptywu. l|. od
0.6 do 0,8 m/.s. Spadki tc nic moga hyc jednak mnicjszc:

dla kanalow o srednicy do 0,4 m - 3 %o,
- dla kanalow i kolektorow przelotowych -1 %o

(wyjalkowo dopuszcza sie spadck 0,5 %o).
- gleboko.sc posadowienia powinna wynosic w zaleznosci od slrcf przemarzania grunlow. od 1,0 do
1.3 m (/godnic z Dzicnnlkicm Budownictwa nr I / 15.03.71).

Przy mniejszych /aglebicniach /achod/i koniccznosc odpowicdnicgo ocieplenia kana lu .
I'onadto nalezy da/yc do tcgo. ahy /aglchicnic kana lu na koncowce sicci wynosilo m i n i m u m 2.5 in \u zapcwnicnia mozliwosci eu'cntualnego skanalizowania ohicktow polozonych pr/.y tym kanalc.

5.5.1. Rury kanalowc

Przewod powinicn bye ulozony na podsypce tak. aby opieral sie na nicj wzdluz calcj dlugosci co najmnicj
1/3 swego obwodu, systcmatycznic do swojej osi. Pos/czegolnc odeinki powinny bye unierucliomione przcz
ohsypantc piaskiem po^rodku dlugo.sci rury i mocno podbile tak, aby rura nic zmicnila polozenia do cv.asu
wykonania uszc/clnienia zlaczy. Polaczcnic rur wykonac popr/e/ kicl ichy pr/.y uzyciu uszczelck.
Rury ukladac w icmpcrafurzc min.+5 do +30 stopni C. Pr/cd znkohczeniem dnia niboczego badz przcd
zcjseiem /. budowy nalezy zahczpieczyc konce ulozonego kanatu przcd zamulcnicm.

5.5.2. IVzykanaliki

Jezcli dokumenlacja projeklowa nie stanowi inac/.cj to przy wykonywaniu przykanalikow nalezy
przcstr/cgac nastcpujacyeh zasad:
- trasa pr/.ykanalika powinna bye prosta. bcz zalamaii \ p lanic i pionie (z wyja tkicm lukow dla
podlaczcnia do wpuslu bocznego w kanalc lub do syfonu przy podlaczcniach do kanalu ogolnosplawnego),

dlugosc przykanalika od studzicnki scickowcj (wpustu uliczncgo) do kanalu lub sludzienki
rewizy jne j potaczcniowcj nie powinna pr/ckraezae 24 m.
- wlaczenic przykanal ika do kanalu moze bye wykonane /a posrcdniclwem studzicnki rewizyjnej, luh
wpuslu boc/nego (trojnika),
- spadki przykanalikow powinny wynosic od min. 20 %o do max. 400 %o,
- kierunek irasy przykanal ika powinicn bye zgodny z kierunkiem spadku kanalu zhiorczcgo,
- wlaczenic przykanal ika do kanalu powinno bye wykonane pod kalem min. 45", max. 00"
(optymalnym CiO").
- wlaczenic przykanalika do kanalu poprzcz stLidzicnke polaezeniowa nalezy dokonywuc tak. aby
wysokosc .spadku przykanalika nad podloga studzicnki wynosila max. 50,0 cm. W przypadku koniecznosei
wlac/cnia przykanal ika na wysokosci wickszej nalezy slosowac przcpady (kaskady) umics/e/.one na
zewnatrz poza scianka s ludzienki ,
- wlaczcnia przykanalikow z dwoch stron do kanalu zbiorczcgo poprzcz wpusty hoeznc jiowinny iiye
usyluowanc w odleglosci min. 1.0 m od .sichie.

5.5.3. Slml/icnki kanalizacyjne

Jezcli dokumcntacja projeklowa nie slanowi inaczej, lo nalezy przcstrzcgac nasicpujacyeh /asad:
.k-zcli dokumenUicja projeklowa nic slanowi inac/.cj, lo piv.y wykonywaniu sludzicnek

kanalizacyjnych nalezy przestrzegae naslepujacych zasad:
studzicnki przcloiowe powinny bye lokalizowanc na odcinkaeh proslyeh kanal tnv w odpowiednich

odleglosciach (max. 50 m przy srcdnicach kanalu do 0.50 m i 70 m przy srcdnicach powyzcj 0,50 m) luh na
zmianie kicrunku kanalu,
- studzicnki polaczeniowc powinny bye lokalizowanc na polaczeniu jcdnego lub dwoch kanalow
hocz.nycli,

wszystkic kanaly w studzicnkaeh nalezy laczyc os w os (w stud/.icnkach krytych).



zewuatrz sludzienki. Koznica po/iomow przy lym
Studzienki rewizyjne skladaja si? z naslepujacych ezesci:

- komory roboczej,
- komina wlazowego,
- dna studzienki,
- wlazu kanalowego,
- slopni zlazowych.

Komora robocza powinna mice wysokosc minimum 2,0 m. W przypadku studzienck p ty tk ich (kicdy
glebokosc ulozcnia kanalu oraz warunki uksztaltowania tcrenu nie pozwalajq zapewnic ww. wysokosei)
dopuszcza si^ wysokosc komory roboczej mniejsza niz 2,0 m.

Przejscia rur kanalizacyjnych przez sciany komory nalezy wykonac zgodnie z rozwia/aniem w
dokumentaeji projektowej.

Kincla w dolnej czesci (do wysokosci rownej polowie srednicy kanalu) powinna mice pr/ekroj
zgodny z przekrojem kanalu, a powyzej przedluzony pionowymi sciankami do po/iomu maksymalnego
napelnienia kanalu. Przy zmianie kicrunku trasy kanalu kincta powinna miec ksztatt luku stycznego do
kierunku kanalu, natomiast w pr/ypadku zmiany srednicy kanalu powinna ona stanuwic przejscie z jednego
wymiaru w drugi.

Duo studzienki powinno miec spadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety.
Sludzienki usyluowane w korpusach drogi (lub innych miejscach nara2onych na obciazenia

dynamic/ne)powiuny miec wlaz typu ci^zkiego wg PN-H-74051-02 [ 1 1 ] . W innych przypadkach mozna
siosowac wlazy typu tekkiego wg PN-H-74051-OI [10].

Poziom wlazu w powierxchni utwardzonej povvinien bye z nia rowny, nalomiasl w Irawnikach i
ziclcncach gorna kraw^dz wlazu powinna znajdowac si? na wysokosci miri. 5 cm ponad poziomem tcrenu.

W scianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalc£y /amontowac mijankowo stopnie zlazowe
w dwoch rz?dach, w odleglosciaeh pionowych 0,30 m i w odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.4. Komory przclotowe i polac/.eniowc

Dla kanalow o srednicy 0,4 m i wiekszych nalezy stosowac komory przelotowe i polaczcniowe
projektowane indywidualnie, zlozoue z nastepujacych cz^sci:
- wymiary w planie dla komor polaezeniowych uzaleznione St) od wielkosci kanalow i od promicni
kinet, ktore nalezy pr/.yjmowac dla kanatow bocznych o przckroju do 0,40 m rowne 0,75 m, a ponad 0,40 m
- rowne 1,50 m.

Komory przelotowe powinny bye lokalizowane na odcinkach proatych kanalow w odleglosciaeh do
100 m oraz przy zmianie kierunku kanalu.

Komory polaezeniowe powinny bye zlokalizowane na polaczenin jednego lub dwoch kanalow
bocznych.

5.5.5. Studzienki bezwlazowe

Studzienki posadawia si? na pod.sypce z piasku grubosci 10 cm, po ulozeniu kanalu.
W plyeie dennej nalezy wyprofilowac kinel? zgodnie z przekrojem kanalu.
Przy zmianie kierunku trasy kanalu kineta powinna miec ksztalt luku stycznego do kierunku kanalu ,
natomiast w przypadku zmiany srednicy kanalu powinna stanowic przcjscie z jednego wymiaru w drugi.
Dno Sludzienki powinno mice spadek eo najmniej 3 % w kicrunku kinety.

5.5.8. Izolacje

Zastosowane rury nie wyniagaja izolacji.

5.5.9. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie



6.2. Kontrola, pomiary i hadania

6.2.1. Bndania przed przy.stapieniem do robot

Przed pr/yslapieniem do robot Wykonawca powinicn wykonac badania materialow do hctonu i
zapraw i ustalic recepte.

6.2.2. Konlrola, pomiary i badania w c/asie robot

Wykonawca jest /obowiazany do stalej i systematycznej kontroli provvadzonych robot w zakrcsie i z
czeslotliwoscia okreslona w niniejszej OST i zaakceptowana pr/.ez Inzyniera.

W szczegolnosci konlrola powinna obejmowac:
- sprawd/cnie r/.ednych zalozonych law celowniczych w nawiazaniu do podanych stalych punktow
wysokosciowych z dokladnoscia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed /alaniem woda,
- badanie i pomiary szcroko^ci, gruhosci i zageszczenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa
mineralnego lub betonu,
— badanie odchylcnia osi kolektora,
- sprawd/cnie xgodnosci / dokumenlacja projeklowa zalozcnia przewodow i suid/icnek,
- badanie odchylcnia spadku koleklora sanilarnego,
- sprawdzenie prawidtowosci ulozenia przewodow,
— sprawdzenie prawidlowosci us/czelniania przewodow,
- badanie \vskaznikow /ages/c/cnia poszc/egolnych warstw zasypu,
- sprawdzenie rz^dnych posadowienia slud/ienek sciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,
- sprawdzenie /abezpicczenia pr/ed korozja.

6.2.3. Dopuszc/alne lolerancjc i vvymagania

- odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi vvykopu nic powinno
wynosic wiecej niz ± 5 cm.
- odchylenie wymiarow w planie nie powinno byC wieksze niz 0,1 m,
- odchylenie grubosci warstwy podloza nic powinno przekraczac ± 3 cm,
- odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekraczac ± 5 cm,
- odchylenie koleklora rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi ulozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekraczac ± 5 mm,
- odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projckcie nic powinno przekraczac -
5% projeklowancgo spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (pr/y
zwieks/onym spadku),
- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okrcslony vv tr/cch micjscach na dlugosci 100 in powinicn
bye zgodny z pkt 5.5.9,
- rzcdne kratek sciekowych i pokryw sludzienek powinny bye wykonane z dokladnoscia do ± 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. O^olne zasady ohm i am robot

Ogulnc zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka ohmiarowa

Jednoslka obmiarowa jcsl m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROB6T

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8.
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Roboty uznaje sic /a wykonane zgodnic / dokumenlacja projektowa. SST i wymaganiami In/ynicra.
jczeli wszyslkie poiniary i badania / /achowanicm tolcrancji wg pkt 6 daly wyniki pozylywne.

8.2. Odbior robot zanikaj:jcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot /anikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
roboly monlazowc vvykonania rur kanalowych i przykanalika,
wykonanc sludzienki sciekowe i kanalizacyjnc.

- wykonane komoiy.
- wykonana izolacja,

/asypany zageszczony wykop.
Odbior robot zauikajacych powinicn bye dokonany w c/asic umozliwiajacym wykonanic korekl i

[)opravvck, be/ hamowania ogolncgo poslvpu robol.
Dlugosc odcinka robot /ieninych poddana odbiorowi nic powinna bye inniejsza od 50 in.

WszyMkie roboty zicmiic i instalacyjnc iialczy wykonywac /godnic z Polskt] Norm;} PN-I

,.Roboly zienine-Wykopy otwarte dla przcwodow wodocii}go_wych i kanalizacyjnych. Warunki icclinic/nc

wyknnania". Odhior robot jiistaLacyjnycli nalczy prowad/ic /godnic z Polska Norma PN-92/B-10735

..Kanali/acja-Przcwodv kanalizacyjne-Wymagania i badania pr/y odbiorzc" ora/ PN-RN 1610: mar/.ec

2002 Biidowa i badania pr/cwodow kanali/acyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Onolne ustak'iiia dotyczacc podstawy plalnosc'i

Ogolnc ustalcnia dotyc/ace podstawy plalnosci podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogolnc"
pkt 9.

9.2. Cena jcdnostki obniiarowej

Cena I in wykonanej i odebrancj kanalizacji obcjmujc:
- oznakowanie robot,
- doslawe materiatow,
- wykonanie robot pr/ygotowawczych,

wykonanie wykopn w gruncic kat . I - IV wraz / uniocnienicin scian wykopu i jego odxvodnicnic.
- przyyolcnvanie podloza i fundamcnlu.
- wykonanic sac/kow,
- wykonanie wylolu kolcklora,
- Lilozenie pr/ewodow kanali /acyjnych, pr/ykanalikow, studni, studzicnck .scickowych,

wykonanic i/olacji rur i slud/ienck,
/asypanic i zayes/czenie wykopu,

- przeprowad/enic poniiarow i badari wymaganych w specyl'ikacji lechniczncj.

10. PKZEPISY /,WIA/ANK

10.1. Normy

Wszystkic roboty ziemne i instalacyjne nalczy wykonywac zgodnic z Polska Norma PN-
B-10736:1999 ,,Roboty xiemnc-Wykopy otwarle dla przewodow wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania". Odbior robot instalacyjnych nalc/y
prowadzic zgodnic z Polska Norma PN-92/B-10735 ,,Kanalizacja-Przcwody
kanalizacyjnc-Wymagania i badania przy odbiorzc".

1. I-'N-B-OO?^ Kruszywa mincralne do belonu
2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjnc kamionkowc. Rury i kszlat tki . Wymagania

badania
3. PN-B-1 1 1 1 1 Kruszywa mincralne. Krus/ywa naluralnc do nawier /ehni

drogowych. Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mincralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
5. PN-B-12037 Ccgla pclna wypalana z gl iny - kanalizacyjna
6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksz la t tk i kanali/.acyjne. Kszlatty i wymiary
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7. PN-B-14501
8. PN-C-96177
9. PN-II-74051-00

10. PN-11-74051-01
1 1 . PN-H-74051-02
12. PN-H-74080-OI
13. PN-H-74080-04
14. PN-H-74086
15. PN-H-74101
16. BN-88AV731-08
17. BN-62/6738-03.04.07
IS. BN-SC./S971-06.00, 01

19. BN-86/8971-06.02
20. BN-86/8971-08

Zapniwy hudowlane /.wykle
Lepik asfallovvy hez wypelniaczy stosowany na goraco
Wla/y kanalowc. Ogolne wymagania i hadania
Wlazy kanalowe. Klasa A (wtazy lypu Ickkiejzo)
Wlazy kanalowe. Klasy B, C, D {wtazy lypu d^zkiego)
Skrzynki zcliwnc wpuslow deszc/owych. Wymagania i hadania
Skrzynki zcliwnc wpuslow deszc/.owych. Klasa C
Stopnie zeliwne do sludzicnck konlrolnych
/cliwne rury cisnieniowe do potac/cn sztywnych
Cement. Transporl i pr/echowywanie
Beton hydrotechniczny
Rury hc/cisnieniowc. Kiclichowc rury helonowe i /elhclowc
,,Wipro"
Rury hezcisnicniowe. Rury hctonovvc i zclhelowe
Prefahrykaty hudowlane /- helonu. Kregi helonowc i zclhelowe.
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